
Mobilarm V100 VPIRB は、落水事故において、迅速かつ効率的に
救助活動を行うための商業海事専用の完全自動化の海上遭難者
発見システムです。

V100 は、落水者の遭難コールを自動的に発信して、落水者の船
舶はもちろん、受信海域内の VHF DSC や VHF 無線を装備し
たすべての船舶に重要な海上追跡データを提供する、初めての 
GPS 対応装置です。

新世代落水者  
救助システムの紹介
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当社の製品哲学、それは簡潔です…

落水遭難時の人命を救助する新しい革新的なテクノロジ
を開発して、商業海事関連の海上の安全性を高めます。



海上無線技術
1900 年代当初から、無線は数万人の命を助け、海上捜索、救難の重要な要素になっています。1999 年に
導入された GMDSS (Global Maritime Distress and Safety System) は、海上無線遭難チャンネルを人間
が監視しなくてもよいデータ信号技術、DSC (Digital Selective Calling) を採用して、海上無線送信を自動
化しました。

DSC 技術の採用
すべての DSC メッセージには、発信局の ID、優先順位、送信目的が自動的に表示されます。DSC メッセ
ージは、同時に複数のステーションに送信できます。落水事故における生存の可能性は、落水してから救
助されるまでの時間に直接関係しているという見方が一般的です。陸上の SAR (捜索救助) 当局や、遭難
船や遭難者の間近にいる船舶にすみやかに警報を送信すれば、時間を無駄にすることなく SAR 活動の
支援に参加できます。

命を救う VPIRBS
Mobilarm V100 VPIRB は、乗員の誰かが落水すると、VHF DSC 音声と VHF 音声で、当事者である船舶に
警報を送り、迅速に効果的な救助活動を行うことを目的として開発されました。

MOBILARM V100 VPIRB – 
海上ではほかに類のない救難装置

V100 VPIRB 
の操作

Mobilarm V100 VPIRB のように船員を守る製品は今日の市場にはありません。このユニークな装置
は、落水 (MOB) 事故で海上における船員の二次安全環境を提供する MSLS (Marine Survivor Locat-
ing System、海上遭難者発見システム) です。

V100 VPIRB の着用者の落水を検出すると、V100 VPIRB は落水者 “メーデー” 警報を自動的に送信
します。GPS 座標が取得できると V100 VPIRB は 遭難した船員の乗船も含む付近のすべての船舶
と、圏内の陸上の VHF 受信者に VHF 音声メッセージと VHF DSC (Digital Selective Calling、デジタ
ル選択コール) も送信します。メッセージは落水遭難者 (MOB) が救助されて、装置の電源が切られる
まで一定間隔で発信されます。

パーソナル EPIRB など、通常の海上救難無線位置出しビーコンの場合、監督機関からの規制により、
信号は手動で送信しなければなりません。しかし、負傷した落水遭難者 (MOB) や意識を失っている
落水遭難者 (MOB) にとっては、そのような動作が難しかったり、できない場合があります。パーソナ
ル EPIRB は、遠隔地の陸上地点に非常信号を発信しますが、これでは落水遭難者 (MOB) が救助さ
れるまでに無駄に時間がかかり、助かる可能性が大幅に減ることにもなります。 

V100 は、落水 (MOB) 事故が発生した船舶にただちに信号を送り、落水者 (MOB) の救助に最適な場
所にいる船員に警戒態勢を取らせるので、最短時間で救助を展開できます。

VPIRB 遭難コールを受信できるのは?
Mobilarm V100 VPIRB は、VHF DSC 音声と VHF 音声で、付近のすべて船舶と、圏内の陸上の VHF 
受信者に遭難コールを送信します。すべての海上捜索、救助当局、そして商船やほとんどのレジャー用
船舶は VHF DSC 無線または VHF 無線を装備しています。そのため、遭難コールは、英語による音声
とデータメッセージの両方をさまざまな船舶や救難隊員が受信できます。

VHF DSC や VHF の音声遭難コールを受信する
と、船舶の船長や受信基地は規定の確認手続きと
応答手続きをとることになっています。

信す信するする
手続きと手続ききとと

ストロボ ライト/LED

テスト ボタン

起動準備スイッチ

起動スリーブ

フレキシブル アンテナ

アンテナ スロット

スリーブ ロック ボタン



V100 の起動準備
起動準備スイッチを ARMED (起動準備) ポジションまで下げます。これで、V100 
を使用できる状態になります。水に浸かると V100 は自動的に起動します。

誤って水に浸けてしまったときは、起動準備スイッチを OFF ポジションに戻せば
起動した V100 を停止できます。起動準備スイッチを ARMED (起動準備) ポジシ
ョンまで下げれば、再び起動準備状態になります。 

ARMED (起動準備) ポジションから V100 を起動
V100 が水に浸かったことを検出すると、V100 は自動的に送信を開始し、最適な
状態で動作できるように、ピエゾ素子が警報を鳴らして、落水者 (MOB) にフレ
キシブル アンテナの伸張を促します。

2 個のスリーブ ロック ボタンを同時に押して、起動スリーブを ON ポジシ 
ョンまで下げます。

アンテナを伸ばすと、落水者遭難コールと GPS 座標の有効圏内が広がります。

OFF ポジションから V100 を起動
V100 がスタンバイにセットされていなくても、OFF ポジションから手動で
起動すれば、落水者遭難コールと GPS 座標を発信することができます。

2 個のスリーブ ロック ボタンを同時に押して、起動スリーブを ON ポジショ
ンまで下げます。フレキシブル アンテナが伸びて、20 秒後に送信が開始し
ます。このとき、起動スリーブを元のポジションに戻せば警報を取り消すこ
とができます。

V100 の電源切断または起動準備停止
装置横の 2 個のスリーブ ロック ボタンを同時に押して、起動スリーブを 
OFF ポジションまで上げます。 

この操作で、スタンバイ スイッチも上がります。アンテナをアンテナ スロッ
トにたたみ込みます。

V100 のテスト
V100 には、GPS 信号の受信機能と無線機能のチェック用に 2 つのテスト機能があります。  
テストの実施方法の詳細については、『Mobilarm V100 VPIRB User Manual』を参照してください 。 
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V100 の装着
Mobilarm V100 VPIRB は、そのデザイン、サイズ、重量のお
かげで、ベルト、ライフ ジャケットやハーネスにクリップで、
楽に留めることができ、またポケットに入れて運ぶこともで
きます。
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MOBILARM V100 VPIRB の仕組み
Mobilarm V100 VPIRB は、装置が水に浸かると「スタンバイ」ポジションから自動的に
起動します。スリーブのスライドにより、手動でも起動できます。  
V100 のストロボ ライトが点滅を開始し、ピエゾ警報が少しの間鳴って LED が点灯し
て、装置が起動したことを遭難者に知らせます。

古い警報技術では固有の位置決め情報や識別情報を送信できませんでした
が、Mobilarm V100 VPIRB は警報と 落水者 (MOB) の正確な GPS 座標を発信
します。これは、独自のユーザープログラマブル MMSI (Maritime Mobile Service 
Identity) によるもので、MOB の識別情報を付近の全船舶と捜索隊員や救難隊員
に伝えます。

Mobilarm V100 VPIRB は、VHF DSC (チャンネル 70) と標準 VHF 無線 (チ
ャンネル 16) により、合成音声と DSC データ メッセージ フォーマットの
両方で、初期“メーデー – 落水者” 警報を自動的に発信して、遭難した
船員の乗船と落水 (MOB) 事故の発生海域の他の船舶に警報を伝え
ます。通常 30 秒未満で GPS は座標ロックしますが、ロックすると経
緯座標とともに遭難信号を再び発信します。この発信動作は、一
定間隔で繰り返され、落水者 (MOB) の最新位置を知らせます。
発信は、装置が停止するか、バッテリの電圧レベル低下が検
出されるまで繰り返されます。その後はストロボ ライトの
みの動作になります。V100 バッテリは、通常の動作
条件で 18 時間以上、発信電源として機能します。
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海上安全に対する明確な取り組み...
当社は、商業海事関係の雇用者には、従事者を守
る上でベスト プラクティスに忠実でなければな
らないという責任があることを承知していま
す。Mobilarm V100 VPIRB を厳しい作業環
境にある船員に携帯してもらうことで、
船員の安全を最も重要と考える雇用者
の姿勢を表すことができます。Mobilarm 
V100 VPIRB は、落水者の捜索と救助を大
きく前進させる実用的な人命救助装置とし
て、雇用する全船員に安全な職場と安心感を
もたらします。

個々の特長について…
Mobilarm V100 VPIRB によって落水者 (MOB) を発見できない
事例が減り、救難成功率が向上し、落水事故による死亡数も減っ
て、商業海事分野における安全性の見方が根本的に変わります。

• 落水 (MOB) 事故が発生すれば警報が知らせてくれることがわ
かっているので船長も安心です。

• 経費のかかる受信基地局、121.5 MHz 指向性位置出し装置、あ
るいはサテライト タイム レンタルは不用です。Mobilarm V100 
VPIRB は既存の業界標準 VHF 海上無線ネットワークと VHF DSC 
互換装置を使用し、正確な GPS 座標を自動的に発信します。

• Mobilarm V100 VPIRB は、すべての機能が正常に働いていること
を確認できるテスト機能を備えており、非常時の装置の確実な動
作を保証します。

• Mobilarm V100 VPIRB は、高い費用効率を備え、あらゆる海事関
係者、あるいはあらゆる種類の船舶に利用できます。登録内容は簡
単にアップデートでき、Mobilarm V100 VPIRB の汎用性を高めて
います。

• Mobilarm V100 VPIRB は、苛酷な海洋環境で何年も使用できるよ
うに、すべて寿命 10 年のバッテリ シェルフを備えています。

• V100 は地域限定で遭難信号を発信するため、他の形式の PLB 
(Personal Locator Beacons) で発信されるような偽警報も少なく、
偽警報による捜索機関や救助機関への要請も減らすことができま
す。そのため、重要な捜索能力や救助能力が絶対に必要とされる
海上安全対策に適用できます。

MOBILARM V100 
の特徴
Mobilarm V100 VPIRB は、基本的な安
全性と携帯機能を備えた装置で、いくつ
かの方法で装着できます。手のひらサイ
ズの装置は苛酷な海上環境でも使用で
きるように設計されており、完璧な防水
性を備え、直立した状態で浮くことがで
きます。Mobilarm V100 VPIRB は、LED 
ステータス インジケータ、ピエゾ サウン
ダ、SOLAS ライフ ジャケット仕様準拠の
感光ストロボ ライトを備えています。

その他の特徴:

• 内部フラッシュ メモリで初期化さ
れ、GPS レシーバの電源を入れてサ
テライト ロックを起動する CPU

• VHF 音声チャンネルと VHF DSC デ
ータ チャンネルで位置出し情報を提
供する統合 24 チャンネル パラレル 
GPS レシーバ

• 合成会話音声と DSC フォーマット 
FSK データ トーンを受信する狭帯
域 FM トランスミッタを搭載した海洋 
VHF トランスミッタ パッケージ

• 遭難信号送信用に標準 VHF チャンネ
ルを使用 (DSC 海洋帯域チャンネル 70 
と VHF 海上音声帯域チャンネル 16)

• 独自のユーザー プログラマブル MMSI 
(Maritime Mobile Service Identity) 技術
の採用により、落水者 (MOB) の一意の
識別情報を圏内の全船舶のほか、捜索
隊員や救難隊員に伝えます。

• 垂直偏波の VHF アンテナ

• 装置エンクロージャ内のらせん方式 
GPS アンテナ

• 通常の使用条件下でバッテリ寿命 18 
時間以上、バッテリ シェルフの寿命は 
10 年

• 装置のスタンバイ、手動起動、電源切
断用のスライド スイッチとスリーブ

• 動作ステータスと GPS サテライト ロ
ックの視覚表示、および VHF 無線送
信の視覚表示と音声表示

• ATEX 標準準拠の設計 (認定申請中) 
– 通常条件下で発生するスパークや
熱的効果によるガスや蒸気の発火を
防止

• 安全設計の強化 – スパークや過熱状
態の発生しない構造を採用。ちりや湿
気の影響や侵入を防ぐ材料を採用

技術仕様
全般
バッテリ タイプ 高出力、高安定性リチウム/二酸化マンガン (Li/MnO2)

バッテリ寿命 -10°C (14°F) 時に 18 時間以上。温度上昇とともに使用可能時間の延長あり。
+20°C 時のバッテリ シェルフ寿命 10 年
動作温度 -20°～+55°C (-4°～+131°F) 

保管温度 -30°～+70°C (-22°～+158°F)

寸法 12 x 8.3 x 3cm (4.72 x 3.27 x 1.18in)

重量 180g (6.35oz)

ケース 耐衝撃、耐水深度 10m (33ft)

耐久性 IEC 標準 60945 でテスト済み
環境耐性 IP68

取り付け装置のオプション ベルト、ハーネス、救命浮力装置のアタッチメントを含む。
コンパス安全距離 IEC 60945 安全距離テストに従って、装置起動前の低 EMF をテスト済み (最終テスト待ち)

浮力 プラス浮力
警報半径 海上の状況と受信アンテナ高によって、2～10 海里の範囲
限定保証 2 年 (オプションで 3 年の延長保証あり)

制御と動作
起動時間:
自動起動 浸漬後 5 秒後に水検出ターミナルにより浸漬を検出し、完全起動まで 20 秒の発信遅延あり。
手動起動 スイッチ起動後 20 秒の発信遅延あり。
操作装置:
起動準備スイッチ 2 ポジション:ARMED、OFF

起動スリーブ 手動起動とアンテナの伸張
LED ステータス: 
照明なし。 VPIRB が OFF、または ARMED で停止
オレンジ点滅 5 秒未満で浸漬を検出して VPIRB が 警告 モード。20 秒間または手動で起動するまで毎秒点滅

オレンジ/緑点滅 VPIRB が ON で、保留のサテライトが確定し、信号に埋め込み位置データなしでメーデーを発信。サテライト確定まで、2 色交互に毎秒点滅

緑点滅 VPIRB が ON で、サテライト確定がロックし、信号に埋め込み位置データとともにメーデーを発信。サテライト確定まで、毎秒点滅

赤点滅 バッテリ電圧低下の警告として毎秒点滅
ストロボ/ピエゾ ステータス:
ストロボ タイミング WARNING モード、ON モード、および LOW POWER モードでは、毎秒点滅
ピエゾ サウンディング WARNING モードと ON モードでは 1 kHz 発信音を毎秒発音。LOW POWER モードでは発音なし。
GPS レシーバ
GPS レシーバ型式 24 チャンネル パラレル
TTFF (Time to First Fix) 通常、30 秒以内
後続の GPS 確定 30 分間 5 分ごと (計 6 回)。その後、装置の電源を切るか、バッテリ寿命が切れるまで 10 分ごと
VHF トランスミッタ パッケージ 
DSC トランスミッタ:
RF 発信周波数 (GMDSS 指定) VHF DSC チャンネル 70: 156.525 MHz

MMSI 番号 ユーザー プログラマブル
DSC メッセージ フォーマット 遭難種別の表示: “落水事故”

VHF DSC ボー レート 1200 ビット/秒
初期 DSC 警報 システム起動後 20 秒
後続の DSC 警報 30 分間 5 分ごと (計 6 回)。その後、ビーコンの電源が切れるか、バッテリ寿命が切れるまで 10 分ごと
最初の DSC GPS データ警報の送信 30 秒以内
無線電話音声トランスミッタ:
RF 発信周波数 (GMDSS 指定) VHF 音声チャンネル 16:156.8 MHz (または地域当局の必要に応じてその他周波数)

最初の VHF 音声 GPS データ警報の送信 30 秒以内
後続の VHF 音声警報 30 分間 5 分ごと (計 6 回)。その後、ビーコンの電源が切れるか、バッテリ寿命が切れるまで 10 分ごと

準拠と認定
認定 (申請中)

合衆国 FCC、USCG、RTCM、ATEX

オーストラリア C 、ACMA RC/4、IEC2/ATEX、AMSA

ヨーロッパ CE、IEC2/ATEX、WEEE

準拠
VHF DSC ITU-R M. 493-11 と ITU-R M. 451-9 準拠の設計
ストロボ ライト (申請中) USCG SOLAS ライフジャケット ライト要件
GPS IEC 標準 61108-1 準拠

1 ITU 推奨 ITU-R M、493-11 準拠
2 IEC 標準 61108-1 と 60945

www.mobilarm.com
本書で使用した画像はあくまで説明を目的としたものであり、実際の製品のデザインや色は異なる場合があります。製品の機能や
仕様はいずれも予告なく変更されることがあります。無断複写、転載を禁じます。©Mobilarm Ltd 2008、CMV02/0408

注
Mobilarm V100 VPIRB は、最後の手段として起動すべき非常救難発信装置です。誤まった使用や虚偽にもとづく起動は違法な無
責任な行為であり、訴訟や処罰の対象になることがあります。
100% 安全な装置や、非常時の救助を 100% 保証してくれる装置はありません。Mobilarm V100 VPIRB を起動すると、VHF DSC 
無線や VHF 無線を装備した船舶や圏内の局に VHF DSC 無線と VHF 無線で、遭難警報を発信しますが、遭難信号を確認して応
答するには、受信側の人間とのやりとりが必要です。サテライト GPS ロックと海上追跡の動作は、サテライト システムの受信可能
範囲と緊急信号の受信時間と場所に依存します。実際の時間と救難が成功するかどうかは、以上の要因次第であるため、Mobilarm 
の責任の対象外となります。
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�����

ACMA
(Australian Communications and Media Authority) 

E�$F�GHIJK&LHM

AMSA(Australian Maritime Safety Authority) E�$F�GH��N"M

DSC(Digital Selective Calling) &'()*+,-OP�!��QR#

$%��S,-TUVWXYZ./

EPIRB
(Emergency Position Indicating Radio Beacon) 

[\]��	
QR^_��

FCC(US Federal Communications Commission) `abIJcde

GMDSS
(Global Maritime Distress and Safety System) 

���� ����!"�#$%�

GRT
(Gross registered tonnesf

ghiFjkPlmnopqUrY

stu�

IEC(International Electrotechnical Commission) vwx?^yez

IMO(International Maritime Organization) vw�{|}

ITU(International Telecommunications Union) vwx?IJa~

kHz ���)�PQR��knu�

(1000�)�)
MHz K��)�PQR��knu� (100

��)�)
MAYDAY K�&�P������K���'

U
YQR��]�

MID(Maritime Identification Digits) ��_�k�

MMSI(Maritime Mobile Service Identity) ���W��_�PDSC _���
MOB(Man Overboard) �����

MRCC(Maritime Rescue Coordination Centre) �������j(�

MSLD(Maritime Survivor Locating Device) �������	
��

MSLS(Maritime Survivor Locating System) �������	
#$%�

PLB(Personal Locator Beacon) ��]��QR|P ¡n��]�

�	
QR^_S¢I\¢£¤��¥

¦#$%�§¨$©$!ª�ª�F«U

¬T 121.5 <=>/®¯° 406 MHz
S±WYZ

RCC(Rescue Coordination Centre) �����j(�

RTCM
(Radio Technical Commission for Maritime Services)

��QR./de

SAR(Search and Rescue) £¤��

SOLAS
(International Convention for the Safety of Life At 
Sea)

��²<³Z´�n"�n¯µnv

w¶·Pvw¸�¹n 300 ghiF
jº�nlm²»]q¼Z

USCG (US Coast Guard) `v½¾¿ÀÁ

VHF(Very High Frequency) ÂÃ�PQR�Ä 30Å300MHz.
VPIRB
(VHF Emergency Position Indicating Radio Beacon)

VHF[\]��	
QR^_��
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1 ��

Æn�5°¢�������	
��(MSLD)¢���� V100 VPIRB UÇÈYZ
ÉnSÊZË

Æn�5°¢��ÌvnÍÎ|}¢ÏÐ¢��ÑÒ¢��²<³ZN"!s�|}n

¯µnÓÔ 89ÕT±Öq¼¯Ë

Æn�5°¢���� ����!"�#$%�×GMDSSfnØÙÚÛÜ®ZËÝ
ÞQR��¿ÍP&'()*+,-(DSC)UVWXYZGMDSS./nßàUÇÈ
YZË

1á MSLD <=> EPIRB ./ Uâã¢änåæ!çåæUèéYZË

W±©�K�(¢®¯ên=ë²T GMDSSnìíîvw��QRIJïðnñò
²òóô®¼¯ÚUõö¢���� V100 VPIRB÷ÞnßàUÇÈYZË
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2 �ø

ù���� ����!"�#$%�ú(GMDSS)° 1999û²üýq¼¯ËGMDSS
þ&'()*+,-(DSC)Õ,�¼Z./U]Þ¯ÆÕ²=���QR,-TþVW
Xq¼¯Ë

DSC °&�(J�U]Þ,-Tn��JUVWXYZ,>-T#$%�SÊZË
DSC IJ°VW�²�JMU�tT¢,-Tn��<=>��	Ur
YZËDSC
QR²°ä¼
¼��x�n=ë �QRU,>-Y¯µn�n��þÊZËTÚ

T¢��x�Õ°�Þ¢DSC U]Þ¼�¢.�°IJ���²ÊZ�n�QR²
�T��²,-TU�ëÆÕþSpZË

��]����	
QR^_(EPIRB)²=�¢Æn�ûÉn�¢��´Én�þ��
¼¯ËTÚT¢EPIRB°½¾n�j��²IJ�;U��¢än�S���n !n
lm²¿ÍU¹"YZÉnSÊZËEPIRBn��²=#°¢k��n$¼U�%Z
ÆÕÉÊ�ëZË

&!n§´þ��T¯«'(S°¢)lþ*» ��²Þ+, �-UÕZË./0
1n¯µ²¢��Tk2S3_U4ëÆÕnÊZ56	n�ÄS°�²Æn=ë 
�-þÕÛ¼ZË

�������	
��(MSLD)°Ã78QR^_ÕT¢�²ldn9´U4#¯
)l²¿ÍU�JYZ=ë²:;q¼¯Ë

DSC°)lÕ�<n DSCU�ÀT¯lm�²¿ÍU�JYZ¯µ¢MSLD²°[
\²»T¯./SÊZË

����V100 VPIRB°GPS�J|U�=T<�¢VHF DSCÕ~ÖQRx�(�
�)�J|U]Þ¢IJ���n�nl>îIJM² GPS��U�JYZËÆ¼°
��?SÊZË

QR^_²°ä¼
¼@Ón_���þÊ�¢®¯�¹n���UAB�²CüYZ

$F�D��FÉ�Àq¼ÞZË

���� V100 VPIRB°�ÕnEFSVW�²GWYZÚ¢ÉT!°HWSGWq
IZË���� V100 VPIRBn¿J��°^y�  ¡lÚÛnK~<=ä 2�L
M	Õ ZË=�5Þ��²Hj%NþÊZo¡nlmî½¾nIJMnK~¢=�

OÞ��n��J�U�JYZË

���� V100 VPIRB°¢}aYZ�nvw<=>E�$F�GHv�n�{Q
RïðUPQYZË
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3 ���� ����!"�#$%�(GMDSS)

3.1 ØÙ

(�(R�S�n�TºU¢QR./°��Én´���²VWT¢��n£¤��

(SAR)²<ÞX� YZU[#¯Ë

1999û² GMDSSþüýq¼Z\²°¢��lm²�Àq¼Þ¯�{QR��°
*.	t�� 150�LUÂ]Z�ÄS��U�^q¼Þ¯Ë

Æ¼°¢lm°I\=!_�¼ÞZ¸`UI#<�¢��,-U�JYZ¯µ²¢

��²°a2 lmþ¢®¯½¾²°IJMþ��¹²bcTÞZÕë\d(;e
þ Þ�³S° Þ)²fg!ÉnSÊ#¯ËTÚT¢ÉTlmþI\n¸`hUI
#¯�¢oVinjk²=#�l²mnT¯�Y¼�¢Ænlmn��¿Í°oÚ

 ÞÚÉp¼ ÞË

&!nlm°��J�U�JYZÆÕ !�q²mrST®#¯PIs�²Þ]�¢

ùtuÉ !mrST®#¯úË

1970ûT�v¢vw�{|ì(IMO)°wUn����#$%�nxyUz7T¯Ë

1979 ûn IMO ge²<Þ¢��n"�C{�n¯µ¢ò|� SAR �j��ÕÕ
É²}¯ ���� ��Õ"�n#$%�Uì~Y�pÕn�tU�T¯Ë}TÞ

#$%�°*}n./��U�_YZÉnÕq¼¯Ë

äëT�®¼¯nþù���� ����!"�#$%�(GMDSS)úSÊZË

GMDSSþ:;q¼¯n°¢�²lmnQR��¿Í|�UVWXYZ¯µS¢��
��j�)²�R�H)n(÷®�´�n)���U÷³<!��þ ! #¯Ë

Æn#$%�nf���°¢���î��ln�! !nlmÕ�1¢½¾n£¤Õ

��(SAR)�M²É+,²¿Íþ�JYZÆÕS¢ò|� SAR�W�n�Mn��U
��²T¢$¼U* �²�]ZÆÕSÊZË

�#$%�°®¯¢��<=>"�K���'¢qÛ²§��"��Í(MSI�?�I
Í¢¸�¿Í¢SARK���')úÍÎn�JÉ�ëË

GMDSSnX� åæn�÷°¢Æn#$%�þ��!¥¦��n¢1á ánQ
R#$%�n�~/SÊZÆÕ�Ë��J�n��J° 78SÉÃ78SÉ��¼

ZÆÕþÊZË

¡Þ¢]¼�¢¸�TÞZ�Ä²=Û£¢Y�nlmþ¢änlmV/n¢®¯

�%�Än�nlmn"�C²ç�x äëÞ#¯IJ|�U±WqIZÆÕþ�

�SÊZ¢ÕÞëÆÕSÊZË
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3.2 -]

GDMSS°§��²<³Z´�n"�n¯µnvw¶·(SOLAS¶·)«²wÞ¢lm²
-]q¼ZËSOLAS¶·nïtYZlmÕ°º�SÊZË

vw¸�¹n¤�¥l<=>vw¸�¹n 300ghiFjº�n¦:l

1999û 2§ 1¨¢�©nlm²° GMDSSn�Àþª�Õ #¯Ë

v�¸�¹nlmÕ«¬lnQR:À�D°¢lmnvv(Y �®¢lmþhiq
¼ÞZv¯)²=��tq¼ZË
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3.3 GMDSSnf���

3.3.1 :À vs. °±�^

GMDSSÕä¼º\n#$%�nX� �Þ°¢GMDSSU±²T¯lmnQRIJ
:Àþ¢änlmnopqS° !¢±��Ä²=#�tq¼ZÆÕ�Ë

3.4 GMDSS²�-YZ¸�³Ä

GMDSS°1á QR#$%�þ_�¼ÞZ¯µ¢d´q¼Z��Õän��²}
Tµ #¯¶�þÊ�¢Æn}#$%�S°��n�·U 4÷n�Ä²³2YZË

A1�Ä ½¾²ÊZÂÃ�(VHF)�·MnIJ��(20Å30�L)

A2�Ä ½¾²ÊZ¹�(MF)�·MnIJ��(A1 �ÄU¸!)(·
100Å150�L)

A3�Ä �j�)ª�FIJ¥¦nIJ��(A1¢A2 �ÄU¸!�¹
6 70	ÚÛº6 70	)

A4�Ä  A1¢A2¢A3ºhn�Ä(¹»!º»�Ä)

¹6 70	ÚÛº6 70	n��S A1¢A2�Ä²	tq¼ Þ�Ä°VW�² A3�
Ä²ïtq¼ZË

3.5 GMDSS IJ#$%�

GMDSS°¥¦Õ��(÷®�wUn)¢��nQR#$%�Uå]YZË

A1 �ÄS°Ã78QR��þ���VHF QR°¢&'()*+,-(DSC)U
I%¢��ÕVW��¿ÍUd´YZ¯µ²]ÞÛ¼ZË

A2�ÄS°¹78��þ���MFQR°��Õ DSC²]ÞÛ¼ZË

A3 <=> A4 �ÄS° 78¿Íþ��� Ã�(HF�3Å30MHz)°¿Í²]
ÞÛ¼ZË

:À�D°änlmþ¼½²{Úë�Ä¢ÉT!°¸�¹n�Ä²=#µ ZË

w#¢�%�ÄS±�TÞ¼�¢300 Fjn ¡¦:lþ 30 �FjnE�)(
j¾�Õ�%¿nIJ:ÀU±²TÞZ��C°a2²ÊZËGMDSSº\n#$
%�ÚÛnÀÁ� ÂXSÊZË
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GMDSS²�-YZ�ÄU�Ã²rYÄ

Ã 1 – GMDSS IJ#$%�²�-YZ�Ä

3.6 :À�D

SOLASn GMDSSït°¢GMDSS�-nY�nlm°*.�n:À�ÅU±²
YZ��þÊ�¢(f��²)½¾ÚÛÆ! ZÇê&!n:Àþ��Õ Z¢ÕÞë
=ë²ìÖq¼ÞZË

\ÈT¯Õ<�¢:À�D°¢änlmþ±�¹nÉT!°¸�¹n�Ä²=�µ 

ZË

É3Y�pÆÕ°¢:À�^°Êw²°�Ë²&! ZÕÞëÆÕ�ËY �®¢A3
�Änlm°¢tªÕT¢A1¢A2�Än¯µn�ÀÉYZ��Õ ZË

A1�Än��þd´q¼ZKÌS°¢½¾lþ�^q¼Z�À° VHF:ÀnóSÊ
ZËÆ¼°É®Ír¢	tn�Ä�(I\½¾ÚÛ 20P30 �L)²Î®ZÆÕþ¶D
SÊZË

½¾ÚÛ=�Æ!S��U�ëlm°¢VHF²Ï] MF:ÀU�ÀYZ��þÊZË

Æ·¸�l° VHF¢MF¢HF¢qÛ²�jª)��F¥¦IJ:ÀU�ÀYZË

Æ¼ÛU�Ð²ÃS
YË

MOBILARM V100 VPIRB
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Ã 2 –�Ä

TÚT¢�ÃS° A1 ÚÛ A3 �Ä®SÑR�²��YZÕÒtTÞZÆÕUÎ3
Y�pSÊZË&!n�ÄS°¢A3 �Ä°�¾R®SOþ#ÞZËän=ë �
ÄS��U�ë¢ÉT!°¸�YZ GMDSS�-nlm°¢w#¢A3�Ä]n�
ÀU�^q¼ZË

Ó���©nÇÕrê¢HKG¾¢ÔºH'Hn�Õn½¾�Ä° A1�Ä²	tq
¼ÞZËE�$F�GH¢R��'��jÖ¢×Ø·° A3�Ä²	tq¼ÞZË

A3 �ÄS°¢lmÚÛlm�n¿Í² VHF DSC þ]ÞÛ¼ZËw#¢E�$F
�GHÏÐ°½¾n VHF DSC�j��nd´U�^q¼Þ ÞË

TÚT¢&!nE�$F�GHnD�j%LH����Ù/°¢f�M² GMDSS
VHF DSC:ÀUüýTÜµÞZË
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4 &'()*+,-(DSC)

4.1 VWX

GMDSS²=�¢&!n��QR|�!�;¢�²��Õ"�²ÚÚ�ZÉnþVW
Xq¼¯Ë

GMDSS °&!nQR#$%�n�~/SÊZË¥¦Uå]T¯./°âÚ²
GMDSSnÚÕ÷n|�UÛ¯TÞZþ¢§I\n«��QRÉlmÚÛlm�nI
JnX�#$%�ÕT½pÝp|�TÞZË

GMDSS °&'()*+,-(DSC)ÕTpÛ¼Z./U]ÞZÆÕS¢��QR,
-TUVWXT¯Ë

�JMþ��T¯ÕpÛIZ�³S !¢DSC #$%�°¢°ZÚ²&!n�ÍU
�JYZÆÕþSpZËº�°änÜSÊZË

• ,-Tn��	

• �JM(Y�nlmÚu�nlmQRMÚ)
• ��ln_�

• ��ln��

• ��nÝÞ

4.2 |�

DSC°&�(J�U]Þ,-Tn��JUVWXYZ,-T#$%�SÊZË

DSCK���'°¢ÊZQRMÚÛ�nQRM(uk®¯°�k)²�?²�Jq¼¯
ßà ÚÕ®Õ®�n&�(SÊZËDSC K���'°�JMÕ,-Tn��	!
��UVW�²_�YZË

DSCQR²°ä¼
¼��x�n=ë �QRU,>-Y¯µn�n��þÊZË
TÚT¢��x�Õ°�Þ¢DSC U]Þ¼�¢Eáâ�(°IJ���²ÊZ�
n�QR²�T��²,-TU�ëÆÕþSpZË

DSCK���'n�J�¢DSC,-TÕ°�n��j�)SQRx�²=ZIJþ
âãq¼ZË

DSC °lmî½¾nQRMþ��¿Íî�n��!"�IJn�Jî¹"n¯µ²
_]YZËDSC°¨\� ,-T²É]ÞÛ¼ZË

DSC°®¯¢GSP��n��JÉSpZËY�n DSCQR° GPS�J|²EÝ
��SÊZË

MOBILARM V100 VPIRB
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4.3 VHF DSC ��j�)

DSC�]��j�)° VHF����j�) 70SÊZË��,-T°��j�) 70
S°ä�q¼Þ ÞË

4.4 ,-TnÝÞ

DSC #$%�°&kn,-TnÝÞ²�-YZË,-TnÝÞ°K���'IJn
^y����å�UæçYZËY �®¢

��IJ

��IJ

"�IJ

I\nIJ

��¿Í°VW�²�QRM²�Jq¼ZË

��¢"�¢I\nIJ°�QRM¢ÊZ�tnQRM¢®¯°�tn�knQRM

²�JYZÆÕþSpZË

4.5 ���W��_�(MMSI)

DSC:ÀUÓYZY�nQRM²¢���W��_�(MMSI)ÕTpÛ¼Z 9è
n_���þZ��Û¼ZË

Æn MMSI °¢DSC :À²éB�²ê�ë��q¼<�¢IJþ��¼Z¯>²
VW�²�Jq¼ZË

MMSI °vw�²Z��Û¼¢*?n 3 è°��_�k�(MID)ÕTpÛ¼¢ä
nQRMnhivUrYË

Ü]�¢E�$F�GHn MID° 503¢R��'��jÖ° 512SÊZË

ÏÐ SAR|}° MMSIn&�(ì�$Uí;T<�¢DSC:ÀU±²T¯lmn
:;��Cî¢ î�naï� ê¢ßà �Íþõ®¼ZË

DSC¿Íþ�Jq¼ZÕ¢Ænlmîaï�n�Í° SARn;ð²Õ#[\²ñ
�Õ ZË
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4.6 DSC,-TnÝÞ

DSC#$%�S°º�n,-Tþ��Õ ZË

��¿ÍPÆ¼Ûn,-T°\²�QRM²�T?µnòóS�Jq¼ZËÆn,

>-T²°��ln MMSI¢��¢��nÝÞ¢,-T�ôþõ®¼ZË

DSC ¨jF���²=�¢°±H°GÆ�ëZ§��nÝÞ«n'(Uº�=�*+
SpZË

õö¢÷�
ø�
ùú
ûü
lnýþ
�n
¶�ç�¢��
�tSp£
lÚÛn��
��!���	n
�
�����

§��nÝÞ«þ*+q¼ ÞK~¢DSCQR°?�:tn§�tSp£«U�JYZË

,-T°�nIJ°QRx�²=#��¼ZÆÕUIpT�YZË

QRx�Sn��¹nIJ��j�)°\²QRx�����j�) 16 Õ Z¯µ¢
DSCK���'S°�tq¼ ÞË

��¿Íâã�I\¢½¾QRMþ¢lmÚÛn��¿Í�n��ÕT�JYZË

��¿Í¹"�I\¢½¾QRMÚÛnó¢§Y�n«QRM²�Jq¼ZË

�QRM�Æ¼Ûn�JK���'°¢��¢"�nê®Ûn��	ÕÉ �ëZË

DSC :Àn	
²wÞ¢Eáâ�(þ»� ��	Õ¢än�nIJn¯µn��
j�)ÉT!°��kU*+YZË

u�nlm(®¯°QRM)PÆ¼Ûn,-TÉ®¯¢��¢"�nê®Ûn��	Õ
É �ëZËÆ¼Û°�tnlmîQRM²�Jq¼ZË

I\nIJ�änÇÚnlmîQRM�n,-T²_�¼ZI\n��	Ë

MOBILARM V100 VPIRB
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4.7 ��D(j

DSC :À²°�]n�Þ§��«®¯°��D(jþ¼�3³Û¼ÞZËÆnD(
jS��,-TU±WqIZ²°¢2÷n�áS�ãT¯W±þ��Õ ZË

Æn 2÷nW±Õ°I\¢D(jU�ë¾��U��¢Ã��D(jU�TÞZÆ
ÕSÊZË

4.8 GPSn��Õ�ô

\ÈT¯Õ<�¢DSC��¿Í²°¢GPS²=Z��Õ�ôþVW�²õ®¼ZË
�ÛÚn;eS GPSþEÝq¼ Þ¢ÉT!° GPSÚÛ-�q¼¯���Íþ��
TÞZK~°¢DSCQR²=�¢��K���'n���Í° 9ènk�(10��
J)²¢�ô° 8ènk�(4��J)²VW�²�p¢]Û¼ZË

4.9 K���'næ�

VHF DSCK���'°���5,(1200D�)S�Jq¼ZËÌ��¿ÍþÊw° 5
�aÝT�Jq¼<�¢än�°· 5 SÊZË

Eáâ�(þ DSC ¿ÍUGWT¢HWS¹!T ³¼�¢�nlmî½¾QRM
ÚÛ DSC¿ÍâãK���'U�JYZ®S¿ÍUæ�YZË

��¿Í°çï"�² 32vÚÛ 42v$¼VW�²æ�q¼ZËÆ¼²=�çï
"�²�Jq¼ZâãK���'U¢¿Ín#�J²=#$�Û¼ZÆÕ !�J

YZÆÕþSpZË

4.10 K���'%JH���

DSC:À²°¢§��«®¯°§��«n��K���'�JUpÛIZ¢�� &B!
AB�H���þÀ]3³Û¼ÞZË

§��«®¯°§��«K���'UpÛIZH���°HWSG��FYZ��þÊ

ZËH���°VW�²¼�'q¼ZÆÕ° ÞË

DSC ��K���'H���°o�¿SÊ�¢¤ln()¢®¯¢Ó�Fî��(
�D�Fn��jnêÆ²ÞÉ*+²,Æ]ZË
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4.11 �JT¯ DSC��¿Í²r
q¼Z�Í

µ Z DSCQRS°¢QRn-.ð/nopq²=�¢�JT¯ DSC��¿Í²r

q¼Z�Í¿°µ ZËMMSI¢��¢��nÝÞ ênf�� �Í°¢Y�
nQRSr
q¼ZË

Þ!÷Ún�0� VHF DSCQRnr
ð/Uº�²
YË

Icom: 

Navico 7200: 

Vertex standard: 

MOBILARM V100 VPIRB
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4.12 EÝT¯±Ã���n��-�

DSCQRn¹²°�JT¯��¿Í²=Z��U¢EÝT¯ GPSîx1±Ã��²
-�SpZÉnÉÊZË
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5 �������	
��

5.1 EPIRB¢VPIRB¢ PLB¢MSLDÕ°

EPIRB¢VPIRB¢PLB¢MOB(�����)#$%�<=>/®¯° MSLD °23Tî
YÞ]�SÊZËº�²tªU
YË

5.1.1 ����	
QR^_(EPIRB)

EPIRB °4á¢¸5QR��k 121.5 <=> 243MHz nóS±WYZ=ë²:;q
¼¯ËEPIRB°�6q¼¯©���Fþ SAR|²��U�7YZ¯µ²_]q¼Z
=ë3Ãq¼Þ¯Ë8t(Cü)°»� �ÀUT¯¸5|þ�#¯Ë

1980ûT²¨$©$!ª�ª�F¥¦EPIRB£¤#$%�þhKT¯ÆÕS¢EPIRB
nå]°��<=>���W29�ÕOþ#¯Ë

:Tn EPIRB°:c 121.5/243¸5��j�)Õ 406MHz¨$©$!ª�ª�F�
�j�)S��²±WTÞZËÆn¯µ¢406EPIRBÕ,�¼ÞZË

¨$©$!ª�ª�F#$%�°�an¥¦U_Þ¢;ÅnQR^_ Û� 3�L\
�¢}¡S GPS�-n EPIRB Û� 100m\�n<âqS��ï=n£¤U��²
YZË^_n*� ��°¢121.5ÉT!° 243MHz��j�)nCü²=�Z�
-q¼ZË

406MHz ��j�)²Ï]¢¨$©$!ª�ª�F#$%�°:c¢121.5 <=>
243MHz��j�)S±WYZË2009û 2§ 1¨=�¢Æn#$%�°&kn>Í
î$?n¯µ 121.5MHzn@AUA!YZËÆ¼²=�¢121.5MHz��j�)°Ã
78CünóS_]q¼ZË

�inÆÕ þÛ¢EPIRB #$%�°¢½¾QRM²���nB�UIÍYZ¯µ
²:;q¼<�¢&!nK~¢C� Æ78Õ ZËÆn¯µ¢#$%�²°@Ó

n$¼þÊZË

EPIRB°lmÚÛlm�nÑE� ¿ÍUd´YZ¯µ²:;q¼°Þ ÞË

EPIRB#$%�°ÆÆ�û²É�¯���´Én�U�#p¯þ¢D�� xæ°¢
½¾QRMU��¢än�S¿ÍK���'U���n !nlm�¹"YZÕÞë

ÆÕSÊZË

EPIRBn��²=#°k��M	n$¼U�%ZÆÕþÊ�ëZË

5.1.2 ��]��QR|(PLB)

PLB ° ¡n 406EPIRB S¢���'�E�FîFG²�%YZ=ë²:;q¼
ÞZËPLB°H�¾�î©���F¢lI�¯®²=#_]q¼ÞZË

MOBILARM V100 VPIRB

18

5.1.3 VHF ��	
QR^_(VPIRB)

VPIRB° VHF(QR)Õ EPIRBU~�I¯���SÊZËVPIRB°J"�²�� VHF
QR�ÄS±WTÞZ EPIRBSÊ�¢)lUõö¢3 n VHF DSC:ÀU±²
T¯Y�nlm²��J�U�JYZ DSC ./Uå]T¯¨$©$!ª�ª�F
406MHz��j�)S°±WTÞ ÞË

VPIRB° ¡n DSC^_ÚÛÖ�¢_]�nFGî���'�E�F²�%q¼ZË
_]�þlÚÛ��T¯K~¢^_þGWT¢��uÅn DSC K���'U�JY
ZË^_þ�T¯��K���'þ�Jq¼ZÕ¢IJ���nY�n VHF DSC
QRnH���þ±WYZË

GPS �J|þ:Àq¼Þ¼�¢VPIRB °VW�²än��U��¿ÍK���'
n�ÕÕT�JYZÆÕÉ���ËänK���'°®¯¢IJ���nY�n

VHF DSCQR²=#�Jq¼ZË

Æn|�°¢�n'K<=>/®¯°L@²=�M�þ$¼ZK~°[\²NåSÊZË

VPIRBU_]YZ²°¢)lþ VHF DSC�ÀUTÞZ��þÊZËVHF DSC:
À°�U¢¤lOK{³²:;q¼¯ÉnSÊZËÆn:À°5PS¢±WqIZn

²H�þÚÚ#¯Ë

TÚT:cS°¢Qí��°¢�²«¬29²RæU�¯ VHF DSC:ÀU�ST
ÞZËÆn:À°_]þßuS¢PðÉ 500Ö)TUSÊZË

Y�n¤l² VHF DSC#$%�þ�Àq¼<�¢Pðn.Þ«¬l]n#$%
�É�l²OK²øVTÜµÞZË

S��WÖ!)�ên MSLDÕ�Þ¢VPIRBn§f�M«(ln DSCQR)°¢�nl
m/½¾QRMÚÛ¢ÉT!°ä¼Û²{³¯VW,-T¢qÛ²°¢��Õ ¼�
)lÚÛn��¿Í ê¢ÇÚnX�²É_]YZÆÕþSpZË

)lþ VHF DSC ½¾QRMnIJ���S±�TÞZK~¢̂ _ÚÛn¿ÍK�

��'°½¾�Mþ�JYZÆÕÉÊZË

TÚT¢YiÕT DSC U±²TÞ Þ«¬lÉ&ÞËÆn=ë ;eÚÛ¢
VPIRB°¢f�� QRx�¢�� VHFQRTÚ±²TÞ Þlm²°¢VHF�
�j�) 16S~Ö��K�&�K���'U]Þ¿JU�JYZË

VHF DSCÕ VHF��K���'°*?n 302�² 52�ZSæ�q¼¢�J�Õ
²�¹n���n GPS��U[}YZËän�K���'�Jnæ�° 102�Z²
��\�ZËÆ¼°¢��n$���þ�Û¼Z®S¢ÉT!°��%Gþ ! Z

®SÝ!Ë

:cå]�� VPIRB�&)°¢���� V100 VPIRBnóSÊZË
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5.1.4 MOB#$%�®¯°�������	
��(MSLD)

&!n§´þ��T¯«'(S°¢)lþ*» ��²Þ+, �-UÕZË./0
1n¯µ²¢��Tk2S3_U4ëÆÕnÊZ56	n�ÄS°�²Æn=ë 
�-þÕÛ¼ZË

MOB#$%�®¯° MSLD°¢Ã78QR^_ÕT¢�²)l²ldþ��T¯
ÆÕU¿ÍSpÛIZ¯µ²:;q¼¯Ë�nlm<=>/®¯°½¾�M�n¿Í°
]�I^ÖÛÕó q¼ZË

5.2 MSLD./

Æn_S°:cÊZ MSLD./U2`YZË

5.2.1  E¡¢ÉT!°a�Gjë¡#$%�

 E¡¢ÉT!°a�Gjë¡n MSLD(���� MOB #$%� ê)U_]YZ
²°¢l�nÌ´þS��WÖ!b�câ$��Fb�SUI%ln¹d¶�e

²"Ý�²J�U�JYZ ¡nájfjFU�%TÞZ��þÊZË

´þ��T¢J�þgh]ZÕ¢MSLD#$%�þH���U±WqIZË����
�n GPS û^°8t�ÍUd´YZ¯µ²±Ã��²É©iq¼¢l²=Z���
n�-U��²YZË

 E¡¢ÉT!°a�Gjë¡n MSLD°[\²ÖiTÞ¢jkSÊZþ¢S�
�WÖ!)�ê¡SÊ�¢¿ÍU�JYZn°)l²{³nóSÊZË

5.2.2 121.5 MHz Cü#$%�

MSLDnlm¡S° ¡n^_þ_�¼¢lmn�J|!�{np|(DF)#$%�Õ
ÕÉ²¢¸5��k 121.5MHzS±WYZË

´þlmno/ÚÛ��T¯K~¢^_°HWS¢ÉT!°VW�²±WT¢

121.5MHz S¿ÍU�JYZËÆ¼²=�ln�J|nH���þ±WYZËDF #
$%�°än�S¢�¹n���nCü²]ÞÛ¼ZË

Æ¼Ûn#$%�° 121.5MHzEPIRB��j�)S±WYZ¯µ¢än^_þÊw²
EPIRBSÊZÚêëÚ¢�?°&pn23þ�%¯Ë

121.5MHz Cü¡#$%�°¢lmþI\ 121.5MHz n�J|U�ÀTÞZ¯µ¢
l�n�]�J|ÉT!° DFÕÕÉ²_]T ³¼� Û ÞË

^_°.-�n¯µ¢121.5MHzn MSLD°¨$©$!ª�ª�F#$%�ÕÕÉ²
_]q¼Z=ë²:;q¼Þ ÞËqÛ²¢\ÈT¯=ë²¢¨$©$!ª�ª�

F° 2008ûn��² 121.5MHzn@AUA!T¯Ë
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Æ¼²=�¢121.5Cü¡ MOB#$%�°{Ê�S��WÖ!)�ê¡Õ ZË

6 ���� V100 VPIRB

���� V100 VPIRB°¢VHF DSC<=>QRx�Ufe²T¯ MSLDSÊZË
Æn_S°Æn#$%�n�CÕ±WuKUÇÈYZË

6.1 :;��C

6.1.1 ìí

���� V100 VPIRB°��Å¢HnÚÛon��S¢_]�þ�%YZ=ë²:
;q¼ÞZËq�CS×rs<=>t² ��uq¼ÉvwU�³ Þ¢É�	

n5Þ¢Aù�CnxySìÖq¼ÞZË

����°�²zp¢�{ 10m(33 �L�F )nA�CþÊZËñ¿°·
180g(6.35oz)Ë

����n±W0	��°¢|}��N$ 20Åê�$ 55 	(~}��N$�Åê
�$ 131	)¢N��� 0	��°¢|}��N$ 30Åê�$ 70	(~}��N$
22	Åê�$ 158	)Ë

���� V100 VPIRB°®¯¢ATEXfy(2008û 4§�æS�ã�®)²w#:
;q¼<�¢�� ��(�$¢�9�? ê)Sn_]É��SÊZË

����n��ÃU�²
YË

�â�#�)!Hj%N

$F�D��F�LED

Hj%N!$��F

±W$G��

%$FD(j

H��jë!D(j

$G����S!D(j
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6.1.2 GPS

���� V100 VPIRB°�~q¼¯�� 24��j�) GPS�J|þòóô®¼
<�¢Æ¼²=�¢?�����°GW� 30 Õ #¯Ë

6.1.3 $F�D

���� V100 VPIRB²°��âã²Yã÷$F�D��Fþ3ÞÞZËÆ¼°
� ���sT¢7¾j&�S 180	n����U¾��YZËGWYZÕY�²�
sU�ÜT¢x�U�ZÚ��%Gþ ! Z®S�sUÝ³ZË

6.1.4 HW<=>VWnGW�s

���� V100 VPIRB °�/n\/²ÊZ$���U$��ÖqIZÆÕSH�
�jëþ�¸q¼¢��TÚÛ 5 SQR^_þVW�²GWYZË�x���þ
��¢_]�²¢HWSHj%NU°£T¢QR^_U*o�²±WqIZ=ë²�

YËÆ¼²=�¢��,-T<=> GSPû^nÓ� ��þOþZ¯µSÊZË

�/n�o/²ÊZ 2 ÷nD(jU�T þÛ¢$G��U$��ÖqIZÆÕS¢
HWSHj%NU°£T¢QR^_U*o�²±WqIZÆÕþSpZËÆnW±°

��²�/nGWÉ�ëËY �®¢�©T¯=ë²{\²H��jëþ�¸q¼

Þ !ÕÉGWq¼ZË

çÉ3²=Z$���n>±W(>Í ê)nw¢$���U�ZÆÕþSpZ=ë¢
ÞÚ Z��,-TSÊ¼¢GWÚÛ 20 �U�Þ�Jq¼Z(Æn��²QR^
_þGWq¼¯ÆÕþ&B!AB�²Ipq¼Z)Ë

6.1.5 &B!AB²=Z�JnIp

���� V100 VPIRB²°¢�J|þÊw²°Þ÷��K���'U�JT¯nÚ
UpÛIZ�x���þòóô®¼ÞZËÆn�C°®¯¢>#GWq¼¯QR

^_n��âã²ÉYã÷Ë

�k�n5�	�sf�E�Ö(LED)°¢GW¹¢GSP���J¢�J¹ ê¢#$
%�nq®�® 'KU
YË

6.1.6 ��%G�Ý��

���� V100 VPIRBn� ��%G°*Ã 18��n�JU��²T¢¡�° 10
ûSÊZË

6.2 QR©�K�(
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6.2.1 DSC K���'nìÖ

QR^_ÚÛn DSC K���'°��¿ÍnuÅS�Jq¼ZË\ÈT¯Õ<�¢
DSC ��K���'²°§��nÝÞ«þõ®¼ZËÆ¼°���� V100 VPIRB
S°§MOB(�����)«²:tq¼ÞZË

QR^_n�  GPS �J|°�Û¼¯��S<â ��U@t!d´YZË��þ
������n*ñ��xÕY¼�¢QR^_þGWTY�²¿ÍU�JYZÆÕ

þç�xSÊZË

w#¢���� V100 VPIRBÚÛn*?n DSC¿Ín��!�ôr
¢²°?
�:tn§��!�ôTâã«þr
q¼ZË

ÝÞ�Jq¼Z DSCK���'²°¢âãq¼�Ë GPS²=Z��!�ô�Íþ
r
q¼Z(I\ 30 º�)Ë

6.2.2 @Ón_���

���� V100 VPIRB°ä¼
¼¢�£� uÅn@Ón_���U¤]Û¼¢Q
R^_ÚÛn�JU MSLDÕT�tYZË

Ì����n_]�/ÌÓ�n�Í°¢�nlmî½¾QRM²=#��,-Tþ
èpq¼¯K~²aï��Íþ2ÚZ=ë²¢SAR�M²hiq¼ZË

6.2.3 ��¿Í

«¬ln¹²° DSC:ÀU±²T¯lÉÊZþ¢f�� QRx� VHFQRTÚ±
²TÞ ÞlÉ&ÞËÆn;eÚÛ¢���� V100 VPIRB°¢GWq¼ZÕ~
Ö��K�&�K���'É�JYZË

K�&�K���'° VHF��j�) 16S�Jq¼ZË

vwQRIJï"²=�¢����K���'°��!�ô�ÍUõrSÞZ��þ

ÊZ¯µ¢K�&�°Ó� GPS��!�ôþâãq¼ÚÛ�Jq¼ZË

K�&�K���'°º�nuÅ²=#�Jq¼ZË

K�&�¢K�&�¢K�&�¢
Æ®Û°2 (@Ón_���)
�����
��2 6	 xx.xx	 ¥	 xxx.xx	
�ô2 ¦t��� XXXX
§��Y¨
��2 6	 xx.xx	 ¥	 xxx.xx	
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�ô2 ¦t��� XXXX

¨��©�ôU§��YÆÕS�Jonlmþä¼U5p¼ZÆÕþSpZ

6.3 K���'næ�

�	¢*?n DSC��¿Íþ�Jq¼ZÕ¢���ÍUõö 2	�n��¿Í°¢
�  GPSþ<â ��Uª«YZÕY�²(I\ 30 º�)�Jq¼ZË

���ÍUõö DSCK���'þ�Jq¼ZÕ¢QR^_°��j�) 16S���
�K���'(\È¬ó)U�JYZËDSC<=>��K���'° 52�Õ²æ�q
¼ZË

Æn�an�;°¢��þHWSA!q¼ Þ��¢30 2�Ý!(÷®���n�J
þ 6�)Ë

302�¢æ�° 102�Õ²��\�ZËÆ¼°��þA!q¼ZÚ��%Gþ !
 Z®SÝ!Ë

6.4 ¿Ín�J��

���� V100 VPIRBn¿Ín�J��°�0�  ¡lÚÛ 2�LM	SÊZË

Hj%Nn5Þo¡lî½¾QRM°=�Æ!ÚÛ�Jq¼¯��,-TU�JY

ZÆÕþSpZË
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6.5 W±n#$%���

6.5.1 ��k¢(��jë¢æ�,	

�nr°���� V100 VPIRBnW±��k¢(��jë¢æ�,	U®Õµ¯É
nSÊZË

�� W±

0 ���� V100 VPIRBGW

$F�D��F ON¢LED�s<=>�x���GW
20 GPS�J|GW

§�����«Õ§��©�ôTâã«U
Y*?n DSC ��¿Í
U VHF����j�) 70S�J

30 º� GPSû^@tË��<=>�ôUd´

§�����«Õ��<=>�ôU
YDSC��¿ÍDSCVHF�
���j�)70S�J

än�¢

~Ö��K�&�K���'U��©�ôÕÕÉ² VHF ���
�j�) 16S�J

än� 30 2�¢5
2�Õ

�©nÕ<�¢DSC��¿Í<=>��K�&�K���'U
�J

��%Gþ ! 

ZÚ��n$��

�U�Z®S102
�Õ

�©nÕ<�¢DSC��¿Í<=>��K�&�K���'U
�J



MOBILARM V100 VPIRB

25

6.5.2 W±

Æn_S°���� V100 VPIRBnW±UÈ�²ÇÈYZË

H��jë'Kn���� V100 VPIRBU�%T¯´þ��YZË

5 º��ÕEFTÞZÕ¢QR^_°¿®'K²ýZË$F�D��F<=>LED
°�sTÜµ¢�x���þ��¢_]�²�þèpq¼¯ÆÕU¿JYZË20  
$¼¢GPS�J|þGWT¢QR^_°*?n DSC��¿ÍU�JYZË

5 �¢DSC¿Í°)l�S�Jq¼ZËVHF DSCQR²=�¢Y�²o�¿��
H���þ±WËHWSA!q¼Z®SÝ!Ë

QR^_n_���°l�n DSC QRð/²r
q¼ZËÆn@Ón��þ¢�n
ld²¯�n 1´þÞ ! #¯ÆÕU¿JYZË

V100ÚÛn¿ÍUr
YZ VHF DSCQRð/

ld°lU���æ² g³¢£¤U�ÜYZË��²¢���°HWS��nHj

%NU°£T¢��¿ÍnÓ���UO�ZË
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Æn�æ®S²¢QR^_n�= GPS þû^U¼°T¢QR^_°Æn���ÍU
õö}¯ DSC,-TU�JYZË

V100ÚÛn���ÍUr
YZ VHF DSCQRð/

QR^_°än�¢QRx���Ö²��\��¢��K�&�K���'U�JY

ZË

Æn�¢�%�Än�nlmÉ DSC ��¿Í<=>K�&�K���'S MOB �
��n��U�JT¢¸`UÂ[¢GPSn��²±®ZË

äëÞ#¯lmn¹²°�j(��²�$SEÝq¼¯ DSC Õx1±Ã��U±²
TÞZÉnþÊ�¢V2nln��²�YZ�¹n���n��U¢÷®�V2n

lÚÛn78î�³U¢ë��L�SS�ZÆÕþSpZË
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±Ã���n´¡� ��-�

78!�³�ÍUr
YZ±Ã��nð/

�ITþ=!¢¶DþmjSÊ¼�¢)l°Æn�æ®S²���n��UâãT

ÞZË

�ITþµ!¢qÛ²/ÉT!°�þ¶¼Þ¼�¢GPS ��nVW�J°¢£¤�
�U MOB���nv·· 10m²®S¸ZË

��n$F�D��F°*òóS���nAB�Cü²]ÞÛ¼ZË
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�nÃ°���� V100 VPIRBnW±UrYË

VPIRB°_]�nIlTÞ¯l<=> !n�nlmY�²¢
��j�) 70 DSC<=>��j�) 16QRx�²¿ÍU�JYZ
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6.6 ���� V100 VPIRBnåæ

• ���U���-YZ¯µ²*» ��²ÞZ)l²ÑE¿ÍU�JYZ

• IJ���nY�n VHF DSC <=>QRx�MP�nlmî(��SÊ¼
�)½¾�MP²É¿ÍU�JYZ

• &��î|ÕT¢�nlm!½¾QRMn,-Tî��¿Ín�J ên�

nX�²É_]SpZ¢^y VHF DSCÉT!° VHFQR²��J�U�J
YZ

• 5P �]�Jf�Mî�{èp¹¢¥¦º»�� ên��þ Þ

• GPS��²=Z�¹n8tþ���MOB��°x1±Ã���²ë��L�
SSr
��

• 2 I�n��	
n�s�GPS ²=Zx1� �sÕ$F�D��FnAB
� �s

• VWÉT!°HWSnGW�>ÍUq�¯µ¢�J°GWÚÛ 20 $¼ZË

• &B�!AB� W±'(n	
�GPSû^âã¢�J¢��%Gç¼ ê

• ��,-TnMc�SÊZÆÕ¢®¯HWSGWqI¯Õp²$¼þ�%ZÆ

ÕS>ÍU�JYZ��Cþ½pYZ
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7 ./01

Æn_S°¢���� V100 VPIRBn./01¢®¯����þvw��QRI
Jï"nñòóUên=ë²PQTÞZÚÇÈYZË

7.1 ��QRïð

7.1.1 vw��QRïð

}TÞ��QRïðn±Ö²}�#¯X�|}°¢vw�{|}(IMO)¢vwa~n
Ê¾��{[�|}SÊZË

IMO°��QR:ÀnC�n¯µn5	 W±©�K�(U:tT¯Ëän�¢vw
x?IJa~(ITUPvanx?IJ|})²./01n±ÖUcXT¯Ë

ITU°ÆnX�U¢�Õ¿Àë)�ê(I\¢ÏÐ|}ÚÛ*-q¼¯��QR��¯
ÚÛ ZD�j%LHcde)UI%�#¯Ë

ITU¿Àë)�ê° ITU-R MÕÞë�anÁJÂU±ÖT¯ËÆ¼Ûn5ÞS°¢�
�QR:À!#$%�n�tnW±<=>./�Dþtªq¼¯Ë

ÜÕT°¢DSC./<=>W±01° ITU-R MÁJÂ²õ®¼Z(ITU- R M.493-11 
and ITU-R M.451-9)Ë

TÚT¢ÃÄ�sî=�ßTÞ./�D¢L@<=>ABC²}YZÈà{_ êþ

õ®¼Þ Þ¯µ¢ITU-R MÁJÂ°Êw²ïðÕT_]YZÆÕþSp ÞË

f�� :À�ãn¯µnÊw� vw��ïðn±Ö°¢vwx?IJcde

(IEC)²cXq¼¯ËIEC°¢Y�nx?!x1}a./nvwïðnyÀ¢�rU
3Åq¼ÞZÓ���©n|}SÊZË

Æ¼Ûnïð°¢v�n^yXnfÆÕT¢®¯vwýÇîÈ·UGÉYZw²6

Êq¼ZYZþÊZË

IEC<=> ITUïð°�¾�²s� ��U�¯ ÞË_]YZ²�¯#°v¯�
 sË²=ZÌzþ��Õ ZË

&!nv¯ïð(�²E�$F�GHÕHKG¾~ÍvS°)°¢�-YZ IECïðU
Y�6ÊYZÚ¢M���D²~�I¯lÎÏU6ÊYZË
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7.1.2 E�$F�GH��QRïð

E�$F�GHS°¢E�$F�GHIJK&LHM(ACMA)²=�QR��$áS
F)nï¶þ��¼ÞZË

E�$F�GHSÐÑq¼ÞZQR:À²°¢ÒÓ���j$(�0¡!�kn:
ÀÔ²»]�I\° EPIRBn=ë .-���)¢ÉT!°�����j$(@/¡:
À²»])nÞ£¼Úþ»]q¼ZË

7.1.3 E�$F�GHn±ÖÕMïð

ACMA°E�$F�GHïð¦e(Standards Australia)²QRïðn±ÖUcXT¯Ë
E�$F�GHïð¦e°¢ÏÐîS�ÚÛ*ÖT¯edÕÕÉ²¢cdenÕMU

I%ïðU×tT¯Ë

RC/4cde°¢EPIRB<=> MSLDUõö¢��QRïðn±Ö²}YZØXUÙ
ëË

vwïðÕ�1²¢RC/4 ²=#±Öq¼¯H�$F�GHïðÉ®¯s���U
�¯£¢sË²=ZÌzþ��Õ ZË

ACMAnÒÓ���j$°¢}aYZE�$F�GHïð¦e²ÌzUÚZ¯µns
� ÛÜHòÕT]ÞÛ¼ZË
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7.2 ���� V100 VPIRBnïðPQ

���� V100 VPIRB°»]q¼ZY�nv�<=>vw��QR¢MSLDïð
UPQYZ=ë:;q¼ÞZËX� ïð²÷ÞßàU�_SÈ�ZËÝ� G

$F°34�5 AU6Êq¼¯ÞË

���� V100 VPIRBn./01°34�5 A¢B<=> C²
YË

7.2.1 vw DSC./ê�F¨)

DSC K���'ï·°vwx?IJa~(ITU)nÁJÂ ITU-R M.493-11 ²tªq¼
ÞZË

7.2.2 vwL@ÕABC²}YZïð

��QR:Àn¯µn��!:;��D(Þ¢ù�¢ßW ê)°vwx?./cde
(IEC)ïð 60945²tªq¼ZË

7.2.3 HKG¾~Ívnïð

`��QRïð×t|}¢§�{��n¯µnQR./cde«°¢DSC ��_�
§RTCMïð 11901.0P�������	
��«Uõö MSLDïðU×tT¯Ë

7.2.4 E�$F�GHnïð

:�æS°¢�² DSC MSLD²»]q¼ZE�$F�GHnïð° ÞË*É}à
nÊZÉn°¢121.5MHzS±WTÞZ 121.5MHz MSLS§AS/NZS 4869.1:2006�
������	
#$%�(MSLS)«n¯µnïðSÊZË

E�$F�GHïðcde RC/4°:c¢�² DSC²»]q¼Z MSLSïðU×t
¹SÊZËÆnïð°¢vw<=>`vnïðUs� feÕYZË

VHF��QR�J|n¯µn�0� �D°¢E�$F�GHIJK&LHMnÒÓ
���j$P(QRIJ VHFQRx�:ÀP���W��)ïð 2004<=>E�$F
�GH VHF��QRïðPAS/NZS 4415.2:2003²tªq¼ÞZË

7.3 Eáâ�(8ð

EPIRBnEáâ�(þ�^q¼Z8ð° ÞË���� V100 VPIRB° EPIRBÕ
®#¯!�%�ÅS±WYZËY �®¢����þ±WTÉT !ÉEáâ

�(°8ðU�^q¼ ÞË
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34�5 A – 67�W

��QR<=> MSLDïð

IEC 60529 – á/²=Zâ¾NãÒÓ(IP¨�Ö)

IEC 60945 – ��¸s<=>QRIJ:À©#$%�n�0�D(?@ÕABC)PÃ
Ä�sÕ�^q¼ZÃÄäÛ(2002-08)

IEC 61097-3 – ���� ����!"�#$%�(GMDSS)P©�F 3Ä&'()*
+,-T)DSC):ÀPW±<=>C��D¢ÃÄ�sÕ�^q¼ZÃÄäÛ

IEC 61097-7 – ���� ����!"�#$%�(GMDSS)P©�F 7Ä��å�]
VHFQRx��J|©�J|PW±<=>C��D¢ÃÄ�sÕ�^q¼ZÃÄäÛ

IEC 62238 – ��¸s<=>QRIJ:À©#$%�PS�$ D&'()*+,-T
(DSC)U�=T¯ VHFQRx�:ÀPÃÄ�sÕ�^q¼ZÃÄäÛ

IEC 61108-1 – ��¸s<=>QRIJ:À!#$%�P��æ�¸s¥¦#$%�
(GNSS)P©�F 1Äë���)!a'#çRjë!#$%�(GPS)P�J��PC�
fy¢ÃÄ�sÕ�^q¼ZÃÄäÛ(2003-07)

ITU-R M.493-11 – ���W��S_]q¼Z&'()*+,-T#$%�

ITU-R M.821-1 – ���W��S_]q¼Z&'()*+,-T#$%�nX3�
èo

ITU-R M.541-9 – ���W��S_]q¼Z&'()*+,-T#$%�n°±H
å

ITU-R M.693 – &'()*+,-TU]Þ¯ VHF [\]��	
QR^_(DSC
VHF EPIRB)n./��C

ITU-R SM.332-4 – �J|n*+C

ITU-R M.690-1 – é���k121.5MHz<=>243MHzSW±YZ[\]��	
Q
R^_(EPIRB)n./��C

AS/NZS 4869.1:2006 �������	
#$%�(MSLD)P121.5MHzS±W

AS/NZS xxxxx �������	
#$%�(MSLD)P121.5MHz ºhn��kS±
W(ÉÂP��¹)

AS/NZS 4415.2:2003 – VHF�ÄS±WTÞZ¢���W��n¯µnQRx��
J|<=>�J|P./��C<=>�t�s
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RTCM ïð 11901.0 – �������	
��

GMDSS²}YZ�06789

�j(���FÄ

www.gmdss.info

www.vhf-dsc.info

�R�H)Ä

QRJ�n�êG$F2 DG��� 5PGMDSS
(Admiralty List of Radio Signals Volume 5 – GMDSS) 
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34�5 B –./01

(»]q¼ZY�nïðUë~T¯)

DSC �J|

ITU ÁJÂ ITU-R M.493-11²wë:

��kÄ156.525 MHz  

x�nuÅÄG2B

��k��Ä 10ppmTU

�� �ÄìÄ16 kHzTU

$êGH$��ÄHj%NÚÛ 10mn78níÑ/S�tT¯Õp² 75 dBμV/mU
Â] Þ

-�Ä*. 1W

x�°íÑî�

�ES(�� 6dBnêâïj�ð#$²=Z��kÂ�(�CÂ�)S¢Â�ñé��
n��kÂ�þ 1300Å2100Hzòñé��° 1700Hz 

1300<=> 2100HzF�jn��kä*îóÄô10Hzò

Â�,	Ä1200D�

Â�	kÄ2.0 + l0%.  

DSC K���'nuÅ

ITUÁJ5 ITU-R M.493-11¢r 4.1¢1��²wÞÄ

��nÝÞnr
Ä”�����(Man Overboard)”(#jD) 110)
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QRx��J|

��kÄ156.8MHz(M�� èé{_²=��� K~°�n��kÉÊ�ëZ)

x�nuÅÄG3E (�ES(��6dBnêâïj�ð#$²=Z��kÂ�)

��kä*îóÄ10ppmTU

*oîóÄô5 kHz 

$êGH$��ÄHj%NÚÛ 10mn78níÑ/S�tT¯Õp² 75 dBμV/mU
Â] Þ

-�Ä*. 1W

x�°íÑî�

QRx���K���'nuÅ

QR^_°¢�  GPS �J|ÚÛÓ� ��!KÌ�ÍU�JT¯�²nó¢~Ö
��K���'U�JSpZË

K���'nuÅÄ

K�&�¢K�&�¢K�&�¢

Æ®Û°2 (@Ón_���)
�����

��2 6	 xx.xx	 ¥	 xxx.xx	
�ô2 ¦t��� XXXX
§��Y

��2 6	 xx.xx	 ¥	 xxx.xx	
�ô2 ¦t��� XXXX

��n¨jF��)

��²°º�n¨jF��)þ¼�3³Û¼ÞZÄ

ARMED ARMED��ÖS°¢�J|°I\[HS%L�'K�þ¢�/þ�
²möÕVW�²GWYZË

ON ON��ÖS°¢�J|°�¹SÉ¢�¹S !É±WTÞZË
Æn|�°VW±W��Õ°�n��²=ZÉnS !° Û 

ÞË

TEST �©n%$F��Ö6ÊË
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OFF OFF��ÖS°¢�J|°A!'KË

QR^_þHWS¢ÉT!°VW�²GWq¼ZÕ¢±WT 20 �°(_]�þ>
#GWT¯K~²A!SpZ=ë²)�J°q¼ ÞË

�ÕnEF²=ZVWGW|�°¢��nTõpîö²=�>#GWT Þ=ëN

ãq¼ÞZËÆn|�°�TõpÚÛ:;�²Nãq¼ !° Û ÞË®¯¢

�²=ZVWGW|�þ>#±WT Þ=ë¢GW�nx1� ÃÞ$¼þ]ÞÛ

¼ !° Û ÞË

%$F��Ö

QR^_²°¢QR��k�`n%$Fn¯µnVW%$F|�þÊZËÆ¼°¢�

J|nGW²�� I\nÉnÕ°�!�n|÷�°±²=#nó±WqIZÆ

ÕþSpZË

Æ¼Ûn°±°øj���jëÕT¢%$F|�n>±WU !YÆÕþ��SÊZË

VW%$F|�þ±WTÞZ�°¢QR^_°¢��¿Íþ�Jq¼ Þ=ë²�

JU�ëÉnÕYZË

$F�D��F

QR^_þGWT¢QR��ï�)ù�U��YZÕY�²¢�=n$F�D��F

°±WTÜµ¢�/n$���þA!q¼ZÚ¢ÉT!°��%Gþ ! Z®S�

sTÝ³ZË

�Jn&B�	


QR^_°QR��ï�)ù�U��TÞZÆÕUpÛIZ&B� ¿JU�Y

ZÆÕþSpZËÆ¼°Êw²�JU�#ÞZÕp²nó±WYZË
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��%G�^

QR^_°��%GU�=T¢GW¹²hÕÚÛnx�´ú T²±WYZË

��%G°��²�=q¼ÞZË_]�þV2Sû¢�� ��%GnK~¢��

�*+²û¢��SÊ�¢��%GUç<â²:�T Þ¯µn¢ÞÚ Z�j(�

�²�$EÝÉ��SÊZË

��%GUü»²:�YZÆÕþ�� K~¢�`°�»ÕÉÒT!ý!=ë²:;

q¼ÞZËQR^_°¢��%Gû¢²wTÝ�q�þâÊ²q¼Z=ë��þ

 q¼ZÉnÕYZË

®¯¢��%G°ò

• ÞÚ Z0	¶D�SÉ(��N$ 10	Åê�$ 55	)¢aÝT*Ã 12
��°QR^_U±WqIZÆÕþSpZ

• ÞÚ Z¶D�S:�q¼É¢®¯±WTÉ-þ¼T Þ

• 2û�n��%G¡�þÊZ
• #�x��S° Þ

��%G°r©q¼¯¡�nv2Sû¢YZ=ë��q¼ÞZË_]��°��%

GnÕ2òãân»� �Ì<=>��nho²Üh !¢AB�²È©q¼ZÉn

ÕYZË

|}ê�$ 20 	S�t²N¯¼¯��Sn��%G_]��°r©q¼ !° 
Û ÞË

�= GPS�J|

�/²° GPS�J|þ�=q¼<�¢Æn�J|° IECïð 61108-1P��¸s
<=>QRIJ:À!#$%�P��æ�¸s¥¦#$%�(GNSS)P©�F 1Äë
���)!a'#çRjë!#$%�(GPS)P�J:ÀPC�ïð¢ÃÄ�s<=>
�^q¼ZÃÄäÛ(2003-07)UPQYZË

GPS�J|n?�����(TTFF)°¢QR^_nGW:t²ÚÚ�Û£ 102TUÕ
YZË

�/²°¢GPSþ��û^Ud´TÞZÆÕUpÛIZ LEDþÀ�#ÞZË

Ó� GPSû^þ°Û¼ ÞK~°¢DSCK���'n§��«n¢° 9ènk�²¢
§�ô«n¢° 8ènk�²�p¢]Û¼ZË

*?n GPS û^þ°Û¼ÚÛÓ� û^n[}þ��q¼ ÞK~¢*}n��
Xq¼¯Ó� ��(<=>�ô)þ¢3��½pÝp�Jq¼ZË
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Æn�²¢Ó� û^þ°Û¼¯K~¢}¯²[}q¼¯��þ�Jq¼ZË3��
¥#ÉÓ� û^þ°Û¼ ÞK~°¢DSC K���'°¢�²ÇÈT¯��!
�ôTâãn'K²�ZË

34�5 C – :;�<=>L@!ABC�D

(IEC 60945=�Ö	)

f�ìí

Æn��°º�nìí�DUU¯YÄ

• ��nQí°»� xyU]Þ�Þ¢�/°ù�¢ßW¢��nvw¢

ö¢��nTõp¢
�$Sn�Þ�T¢Õ	 Þ��¢®¯än�¢�

�S¢-T¯()�SGÆ�îYÞ��¶DSÉ¢�·��SâÊ²±

WYZ=ë:;q¼¢òóãÛ¼ZË

• h�²°Aù�CnxyU]ÞZÉnÕYZËxy°×rs² ��uq

¼ZÆÕ²=Z�X²�YZACþÊ�¢��ît²Õ	²vwq¼ ÞË

• x1� Õâ°�äUõö¢5�	n¶D�² ��ÊZÆÕS�%Z>

±WUq�¯µnNãþ q¼ZÉnÕYZË

• �J|°¢*o-�S�JU�#ÞZÕp²¢Hj%NnÃï�`ÉT

!°��`²=ZfK�'Uq�¯µ�Û� Nãþ q¼ZÉnÕYZË

• QR^_°*+²�ÀSpZÉnÕYZË

• ��°q�n�q¼¯u/ÕTQíq¼¢h�°¢5?ÉýÅn��D

�Fî"���¢PFD(���F)¢���'�E�FU��qIZ�¼nÊ
Z�ÞúG:(Hj%NUõö)n Þ�ÛÚ &��jÕYZË

• �/°�/²z!¯µ²a2 <nz�U�÷ÉnÕYZË

• 0��°�snEâj'î�� ê¢a2²�ã÷�²YZË

%��(àÎ�)n¼�3³

QR^_°º�nÞ£¼ÚUÀ]ÞZÉnÕYZË

• a2²�ã÷�3p(�snEâj'î�� ê)¢q�Ï�þ�q¼¯A�
�CS¢z�nÊZ*. 2mn%��(àÎ�)Ë%��n� Ú£ó° 120N
º�n%��!a�jFUõöË®¯°¢

• ��S!$F��êîG$F!$F��ê ên´]%����Ë
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���jë

�/h!nY�n�ì)°×rs² ��Ê¯ZÆÕ²=Z�X²ACþÊ�¢�

�ît²Õ	²vwq¼£¢®¯A��CS ³¼� Û ÞË

�/nh!²°'] Þ=ë²¢º�nÆÕþÈ©q¼ZË

� ßà °±	


� Qí��"Õän#Ì

� ¡��ÉT!°�&)_�r


� Ní<=>±W0	��

� VW%$F	


� $?¨j©$"�78

� §%3n>]²°&TÞ'(þ)IÛ¼ZÆÕþÊ�®Y«ÕÞë©È

Ní0	

|}��N$ 30	Åê�$ 70	(~}��N$ 22	Åê�$ 158	)

?@<=>ABC�D

���°��]��n¯µn IEC ïð 60945 ²	tq¼ÞZ?@<=>ABCÃ
Ä²~ðTÞZË

�©nÃÄ° IECïð 60945²ïtq¼ÞZå²��¼ZÄ

• *ÞÃÄ

• �ÞÃÄ

• .0ÃÄ

• Þù�ÃÄ

• ��ÃÄ

• ßWÃÄ

• ø+ÃÄ

• ×r��ÃÄ

• AtCÃÄ

• �,ÃÄ

• -x�x²�YZ./CÃÄ
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��ÃÄS°¢�%��nªjê) 3÷U��²��qIZÆÕþÊZË

$?¨j©$"�78

QR^_°¢GWTÞ ÞÕp²¢IECïð 60945²ïtq¼ÞZ$?¨j©$
"�78ÃÄU�ëÉnÕYZË

º�
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