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～たくさん木を切って森を守れ～ 
伐採シミュレーションゲーム
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～たくさん木を切って森を守れ～ 
伐採シミュレーションゲーム
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チェーンソーの大きさを決めましょう

チェーンソーが動くようにしよう①

○の中の数字を変えよう 
※半角入力になっている

か注意しよう
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新しく追加したアイデアを書き出しましょう

12オリジナル制作に挑戦しよう①
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伐採した本数が20本より少なかったときのセリフもつけましょう

ゲームの結果がわかるようにしよう⑧

最後にはすべてを止めて 
ゲームを終了させよう
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mBot Programming

― mBotプログラミング講座 ― 
ライントレースせいぎょにちょうせんしよう
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NewStep 
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mBot(エムボット)について知ろう

mBot (エムボット) てなに?

mBot についているパーツやセンサー

入力系
光センサー / 超音波センサー 
ライントレースセンサー / ボタン

出力系 ブザー / RGB LED / DCモーター

mBot は、ビジュアルプログラミングかんきょう「mBlock (エ
ムブロック) 」でせいぎょすることができるプログラミング
ロボットです。mBot には下の表にある、パーツやセンサー
がついています。まずは、ロボットのパーツやセンサーを1
つ1つ確認してみましょう!
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超音波センサーについて学ぼう

超音波センサーの仕組みについて

超音波センサーは、超音波を使ってきょりをはかるパーツです。 
センサヘッドから超音波を発信して、対象物から反射してくる超音波をセンサヘッドで受信します。 

発信から受信までの「時間」をはかることで対象物までのきょりを測定しています。

対 
象 
物

対 
象 
物

反射してくるまでの時間が早い 
→ 対象物までのきょりが短い

反射してくるまでの時間がおそい 
→ 対象物までのきょりが長い
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下の図と同じようにプログラムを組んで、動かしてみましょう

変数の値をずっと mBot の超音波センサーの値にする

数値は画面で確認できます
超音波センサーの数値近 遠0 400

超音波センサーできょりを調べよう②









林業 Ｘ



林業 Ｘ 教育
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3月開校
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