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東芝の技術開発戦略
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ȝ/
https://www.kantei.go.jp/jp/99_suga/statement/2020/10
26shoshinhyomei.html

ȝ0 LCBM ᵆᵅרᴗᴵע
ӈײᴷᴔ ׆ Ԍ֓ ֢ Ӊ ־ּ

https://www.meti.go.jp/shingikai/energy_environment/g
reen_innovation/pdf/001_05_00.pdf

ȝ12020
https://www.mlit.go.jp/statistics/file000004.html

ȝ2https://www.who.int/emergencies/diseases/novel -
coronavirus -2019

ȝ3https://thednageek.com/dna -tests/

2020年12月3日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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ᴽᴛᴕᵆ֬ץᵆᴝᴃ״ᴽᴟᴳמ
2020年6月5日東芝Nextプラン進捗報告資料より抜粋
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֢

AI IɑoT E֜dge ׆ᴃמᴽᴧᵆᴗᴽᴒᵅᴑᴚײ ԆԒ
TIRA׆ᴣᵆᴃ֟מᴽᴟᴳ״ᵆᴝᴃᵅᴑᵆᴉ״ᵆᴝᴃ׆

Physical
Edge ᴽᴧᵆᴗᴽᴒᵅײ
ᴑᴚמᴃ֛ᴑᵆᴉ׆ ҽ
ᴚᵆמ״ ֜ ԚֿԎ֛֜
CPS׆

Cyber
AIᵅᴓᴫמᴽ ׆ ԆԒ֓

ᴑᴂᴉᴵᴎמᴽ֛
ᴑᵆᴉ׆ ᵅ ҽ

ᴟםᴂץᴵ ֟ᴟםᵆᴓᴚᴍש
ԚֿԎּ֜֟־CPS׆

System
IoTᴴᴟכᴶᴽᴃלᵆקᴐשᴋᴭ(ᴂTIRA)׆ᴣᵆᴃ֟

׆ᵆᴝᴃ״ᵆᴝᴃᵅᴑᵆᴉ״ᴽᴟᴳמᵆᴡᴽ֞פ

S

C P

2020年12月3日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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ᴨᴁᴽ תᴽםᴽᴞᴯᵆᴐײ

AI AI ׆ ִᴑᵆᴉԆֽ֢
֢

ᴃװᵆᴳᴠ DINN

ᴂᴭᴧᴕלץᴶמ ᴨשמ RKNA ᴴᴧᴇᵆᴪ ᴽױᴳᵆײ
ᴔᴘᴟמכᴚᵆ

֢ ֢֬ ־ ֳ

׆ᴘᴣᵆᴁᴱᴽמᵆᴡᴽפ ҽ ֢ ׆

KPOᴗᴍᴒᴹᵆש

001

(ERATO) ҽ
ᵆᵅרᴗᴵע

(NEDO)֢ ᴡᴷᴂשסᴒ֟

ᴘᴣᵆᴁᴱᴽמ
ᴠםᴐלᴕᴁמ ֬

ָ
IDDK֜

ԇׇ ᴅᴽᴉᵆָ
֜

ᴁᴩᴯᴶᵆᴐᴍᴓ ᴨᴁȱȢ

֜

ᴚפמ

ᴨᴐᴴלᴵ

֜

ᴘᴣᵆᴁᴱᴽמ
ᴡᴷתᴳᴪSIP

ᴵᵆᴾᴘᵆᴎת ־ּ֝֞
ᵆᴝᴃ״

֢ ҽ־ּ֟
ᴫᴳץ ֟ ֿ ׆
ᵅ ᴒᴍᴡᴶᴣᴵ֢ ֛

ᴐᴶᴝ ֜
֜ AIP֜

ᴴᴃש AI

ＳＯＭＰＯホールディングス
株式会社との共同開発 7© 2021 Toshiba Corporation 

ᵅᵅᵅ

10.5 2.7 0 0.25 ×

9.5 × 1 × …

10.1 × 0 0.22 ×

… × … … …

׆ Ԋ ִ
ᴑᵆᴉ ԇӽֶ֚֗

׆ ԒԊ

直径品質値

圧力

要因関係図

2020年12月3日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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׆ Ԛֿ ֢CPSᴐשᴘᴷᴂᵆ

Infrastructure Service / 
Data Service

ᴇᴴᴯᵆᴁᴱᴽ
VPP ᴃᴨᵆᴒ

ᴶᴁᵆᴒ

ᴁᴃᴐᴪᵅᴑᴚמᴃ

SCiBȱ ᴛᴹעᴶ
ᴷᴦᴍᴒ

Cyber

IoTᴴᴟכᴶᴽᴃלᵆקᴐשᴋᴭᵆ
(TIRAȝ)׆ᴣᵆᴃ֟ҽפᵆᴡᴽ֞

ᵆᴝᴃ֢״ᵆᴝᴃᵅᴑᵆᴉ״ᴽᴟᴳמ

Physical
ᴽᴧᵆᴗᴽᴒᵅᴁᴃᴐᴪᵅײ

Analytics
Operations
Data

ᵅ ᵅ
ᴬᴕᴉᴴᴽת

AI

TOSHIBA SPINEX

DIGITAL TWIN

TOSHIBA SPINEX

TIRA

Edge ᴃ֛מᴽᴧᵆᴗᴽᴒᵅᴑᴚײ
ᴑᵆᴉ׆ ҽמ״ᴚᵆ ֜
ԚֿԎ֜ C֛PS׆

Edge

P2G/P2C

B2B״ᵆᴝᴃ B2B2C״ᵆᴝᴃ

ᴶᵆᴊ

AIᵅᴓᴫמᴽ ׆ ԆԒ֓
ᴑᴂᴉᴵᴎמᴽ֛

ᴑᵆᴉ׆ ᵅ ҽ
ᴟםᴂץᴵ ֟ᴟםᵆᴓᴚᴍש
ԚֿԎּ֜֟־CPS׆

ᴅᴽᴁᴽת ᴅקᴯᴴᴐם

ᴇᴴᴯᵆᴁᴱᴽ
ᴃᴨᵆᴒ

ᴨᴕᴯᴟשכᴋᴭᴴᴽת

ȝ Toshiba IoT Reference Architecture

2020年12月3日東芝技術戦略説明会資料より抜粋

ᴽᴟᴳמ ֟ԅԌֿ ֞ ֜ ׆ ԆԒҽ
ֽ֛֣֞ C֢PSᴐשᴘᴷᴂᵆ֛ ֟ ԃֿמᴽᴟᴳ״ᵆᴝᴃ׆
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׆ᵆᴝᴃ״ᴽᴟᴳמ ԃ AֿI

ᴽᴟᴳמ ҽ ֢ ᵅ ҽᴕᴯᵆᴘᵆᴨᴵ֟ ԚֿAI׆

. ᴷᴦᴍᴒ Ԍ
֟ ֓׀ֲ ׆ ֟ Ԛֿ

׆ ֟

ᴽᴟᴳ֢מ. ᵅ
ᴽᴟᴳԆֽמ Ԓ֓ᴑᵆᴉ֜ҽ ָ
ᴑᵆᴉ׆ Ԓ֚ҽ ֞ ׆

. ֟ԅԌֿ
֢ ׆ Ԛ AֿIᴁᴃᴐᴪ

ҽ־ּ֟ 8׆ ֢ ֟

VPPҽמᴽᴟᴳ ᴃᴨᵆᴒᴨᴕᴯᴟשכᴋᴭᴴᴽת ᴇᴴᴯᵆᴁᴱᴽ

ᵅ
ᴑᵆᴉ ×

ᴑᵆᴉ ᵅ
2

֢֜
3

ᴍᴂע

AI ᴍᴂAIע
ᴷᴦᴍᴒ

× ×

׆
1

2

1 2

ԉ

ᴑᵆᴉᴣᵆᴃ

ᴟםᵆᴵᴓ

ᴁᴩᴯᴶᵆᴉ

ᴃװᴂᴯᵆᴳ

ᴑᵆᴉ

ᴑᵆᴉ

※ Viet Pham, et al., “BiSeg: Simultaneous Instance Segmentation and Semantic 
Segmentation with Fully Convolutional Networks,” 28th British Machine Vision 
Conference, 2017.

ᴽᴂע ӈȢBiSegȱȝӉ

2020年12月3日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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02
東芝のＡＩ研究開発
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AI
֞

֢ AI

画像認識 音声認識・合成・対話 テキスト解析 時系列データ解析

多次元データ解析 物理モデリング 情報モデリング 数理最適化

気象予測精密医療データ解析 ロボット制御 エッジAI

AIシステム／MLOps AI説明性 AI品質管理

スマートファクトリ 調達システム 電力プラント 水処理 鉄道

自動運転物流ロボット 音声ミドルウェアコールセンター 疾病予測

エレベータ 空調・照明 紙幣処理 帳票OCR放送メディア
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֢AI ֢ ֳ

ＡＩ研究の蓄積

50 AI

01 広範なAI技術02 産業応用03

出展：世界知的所有権機関（WIPO)発行技術動向レポート

IBM        Microsoft   TOSHIBA  SUMSUNG     NEC
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50 ֟ ֿ AI֢

AI ᴠᵆᴪ
探索・推論

2 AI ᴠᵆᴪ
知識表現

3 AI ᴠᵆᴪ
機械学習・ディープラーニング

ᴔץ

ᴹᵆᴡᴷ JW10

車載向け画像認識プロセッサ

Visconti TM

顔認証システム

FacePass TM

1956 1970 1980 1995 2010 2015 2020

ナレッジマネジメント支援ソフト

KnowledgeMeister TM

施設内人物行動

自動翻訳文字電話

־

ページ式光学文字
読み取り装置

日本語単音節
音声認識装置

英日機械翻訳システム音声合成エンジン
搭載カーナビ

音声書き起こし支援

歩行顔照合システム

SmartConcierge

顔シーン検索 顔deナビ
ハンドジェスチャリモコン

ᴑםᵆᴡᴳᵆᴕᴽת

情景文字認識

音声自動応答
スマートIVR

DNN
ᴛᴉᵆᴽ

1967年

1978年
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ᴽᴟᴳ֟מ ӿ A֢I

ᵆᴝᴃ֟״ᴽᴟᴳמ Ԓ A֓I׆

1. ֛ ֞ᴁᴃᴐᴪ

V パラメータや要因が膨大

2. ᴩᴍᴁᴱᴽשᴴᴐץםᴵ

V 稼働を止めることが難しい

V 障害時発生時の早期復旧

3. ᴽᴟᴳᴑᵆᴉ֢מ

V 欠損データが多い

V 異常データが少ない

4. ֜ᴬᴘ֢֜

V 運用保守の効率化

1. ᴽᴟᴳמ ᵅ ֢ ֞ᴓᴫמᴽ

2. ֞

3. ֞AI ֜ᴇᴴᴯᵆᴁᴱᴽ

4. ֢ ᴽמᴓᴳמצ

5. ֢ӽֿ

6. ᴽᴟᴳᴑᵆᴉ֟מ ӿ

7. ᴍᴂAIע ֛ ֟

8. IoP Ԋ ֢ᴅᴽᴁᴽת

ᴽᴟᴳ֢מ ᴽᴟᴳ֟מ ӿ A֢I
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AI HMLasso TM*

׆ Ԋ ִᴑᵆᴉԆֽ ׆

¸

¸ 50%

¸

*: Least Absolute Shrinkage and Selection Operator with Highly Missing data
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AI ֢ӽֿ OCLTS *

֞ Ԇֽ ֓ ֳּ֢֚֟֗ ᵅ ׆

¸ ṕShapeletsṖ
¸ Shapelets

¸

*: One-Class Learning Time-series Shapelets
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Å 異常画像が少なくても、正常画像のみで異常検知が可能
Å 正常画像に多様なバリエーション（パターン）があっても、高精度に異常検知が可能

AI AI Dual Encoder BiGAN

ᴑᵆᴉֳ֢Ԇֽ ӿ ֛ ׆ ԒֲԚ

ベンチマーク・強み・実績
Å公開データ1での検知精度2を従来技術3の69.5％から79.1％と約10ポイント向上

応用先
Å半導体製造工場の画像検査工程
Åその他、製品の外観検査に応用可能

1 MNIST：AIの性能検証で使用される代表的なデータセット。0～9の手書き数字のデータhttp://yann.lecun.com/exdb/mnist/
2  数字1～9を正常データとして学習し未学習の0を異常データとして検知するAIにおいて、全異常データの中で正しく異常と判定した割合を、1～9それぞれの数字を異常データとした場合も含めた10通りで算出し、それらを平均した値を異常検知精度としている。
3 BiGAN : Zenati et al. "Efficient gan-based anomaly detection." arXiv preprint arXiv:1802.06222 (2018).

Å

Å

異常なし

出展：https://www.toshiba.co.jp/rdc/detail/2012_03.htm

https://www.toshiba.co.jp/rdc/detail/2012_03.htm
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AI AI

֟ ֿ ֢ ֜ ׆

カメラ画像 密度マップAI

推定人数：81人
密度高 密度低

・開発技術適用前：平均推定誤差16.0%
・ 14.7%

CɑPU 1֛ ᴫᴳץ֟ ׆ β2,β3

(1秒間に3枚処理可能)
β1：学習300枚、テスト182枚、テスト画像の平均人数426.3人、
最大人数2256人
β2：640x480の画像を処理した場合
β3：Intel® Core™ i7-6950Xを使用

ᴍᴂע

֢ תᴅᴽᴁᴽ׆

独自のネットワーク
構造
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AI ᴴלᴵᴉמᴪ ᴁᴃᴐᴪToScLiveTM

ᴷᴔײ ֟ԅӿ֚ ᴽמᴽᴳפ֢ Ԍ֟ Ԓҽ

ᴁᴃᴐᴪ
ToScLiveTM

ᴽמᴽᴳפ ᴎᵆ βI

׆ ᵅ

例：線形代数 せんけーだい
すー

公開後、引き合い多数

ҽ ֞֝
Ӂ֞ ֛動画・音声・ ׆

֢ ҽᴐקᴃᴒ׆ᴅᴽᴁᴽת

֢ ӿ ֢ ׆ ҽ
ᴽמᴽᴳפ ֢ ׆

講義テキスト

β Ӂ֞ ᴎᵆᴵ֜
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AI ᴤᴶᵆᴁᴱᴽפ

֞ ֢ ׆

¸

ü

ü 1

¸ ( )JERA( Ẁ ( ))
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AI ᴁᴩᴯᴶᵆᴐᴍᴓ ᴨᴁTȢM

量子コンピュータ理論から生まれた革新的な組合せ最適化エンジン

ӈ ᵅ *Ӊӈ Ԛԋ ԃֿӉ

֟ למᴽᴃᴛמ

KPO1 KPO2

KPO4 KPO3

2112 JJ =

3223 JJ =

4334 JJ =

1441 JJ =

® ¬ ® ¬

® ¬¬®

3113 JJ =

4224 JJ =

H. Goto,
Sci. Rep 6,
21686,’16

t

-1.5

-1

-0.5

0

0.5

1

1.5

0 50 100 150 200

x2

y2

量子分岐マシン（量子原理）

シミュレーテッド分岐マシンTM（新原理)

発見

x
2

x1

ᵅ ֢ *
-19年4月にScience Advances誌掲載-

10 -1 10 10 21 10 3 10 4

Computation time (sec)

SB

ӿ

クラウド版
(GPU版)
世界中から
利用可能

オンプレミス版
(FPGA版)

エッジに組み込める
（低遅延&セキュア）

組合せ最適化
で初
超並列

アルゴリズム

市販の超並列プロセッサ
(FPGA/GPU)

に超高速実装が可能

(冷凍機/レーザー不要)
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03
東芝のＡＩ活用ソリューション



24© 2021 Toshiba Corporation 

ᴽᴟᴳמ

ᴽᴟᴳמ ֛ Ԛֿᴓᴫמᴽ ᵅײᴽᴧᵆᴗᴽᴒ׆ ԆԒҽ
ӽֿᴁᴃᴐᴪ֢ I֜oT״ᵆᴝᴃ֢֬ ׆

Physical

As a Service֜Ԓ֢֚ ԇ־

ᵅײᴽᴧᵆᴗᴽᴒ
ᵅᴁᴃᴐᴪ
ᵅᴓᴫמᴽ

ᵆᴝᴃ״
ᵆᴝᴃ״ ᵆᴝᴃ״

ᴑᵆᴉԃֿ ᵆᴝᴃ״

ᴡᴳᴍᴒᴟףᵆᴪ

֢ ᵆᴝᴃ״

ᵆᴝᴃ״

DE/DX

Step1
ᴑᴂᴉᴵ״ᵆᴝᴃ֢

Step2
ᴡᴳᴍᴒᴟףᵆᴪᴝᴂᴗᴃ֢

ᴝᴵ

ᴁᴃᴐᴪ

ҽ ҽ ҽ

ᴁᴃᴐᴪ

ҽ ҽԈҽ

ᴁᴃᴐᴪ ᴁᴃᴐᴪ

ҽ ᵅ

ICTᴇᴴᴯᵆᴁᴱᴽ

12

Service

2019年11月28日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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ᵆרᴗᴵע

֞ ־ּ֟ Ԑע֓׀ᴗᴵרᵆ ֢ᴑᵆᴉᵅᴘנᴙנÔ IoT֛ҽ
֞ᴕᵆᴄ֟ ԃֿ״ᵆᴝᴃ׆

֢ ԇ־

Physical

As a Service֜Ԓ֢֚ ԇ־

֞ ᴕᵆᴄ֟ Ԓ֓ ׆ ᵅ

ᴉᴽᴑᴪCO2

ᴉᵆᴝ &Ȣ
ᵆרᴗᴵע

ᴁᴃᴐᴪH2One TM)

Ԑֽ֟

ᴊᴍᴁᴯᴦᵆᴓ״ᵆᴝᴃ

ᴑᵆᴉ׆ ӿ֓ ᵆᴝᴃּֿ֟״ / ᵆᴝᴃ״

ּֿ֟ᴑᵆᴉ ᴁᴃᴐᴪ

ᵅ ׆ Ԓҽ

ᴒᵆᴉᴵᴚᴴᴯᵆᴋסᵆᴽ ᵆᴝᴃ״

ᵆᴡפ AȢPIּֿ֟ ֢֜
׆ ᵅ

ᵅײᴽᴧᵆᴗᴽᴒ
ᵅᴁᴃᴐᴪ
ᵅᴓᴫמᴽ

DE/DX

Step1
ᴑᴂᴉᴵ״ᵆᴝᴃ֢

Step2
ᴡᴳᴍᴒᴟףᵆᴪᴝᴂᴗᴃ֢

ᴁלסNo.1
ᴁᴃᴐᴪ ᴁᴃᴐᴪ

※プラント数ベース

ᴡᴳᴽᴒ֛ ֳҽ ᴡᴳᴽᴒ֛

※容量ベース (当社調べ(2004~2018年累計))

ᴉᵆᴝᴽ

ᴁלסNo.1 ᴁלסNo.1

2019年11月28日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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IoT

ԇ ֚֗Ԉ֓A ᴘ֙ Ԋ֢־ ᵅᴘנᴙנÔ ֢ᴑᴂᴉ ᴐIשᴘᴷᴂᵆ
ᴬᴘ֙Ԋ֢־ ᵅᴑᴂᴉᴵ ֢ ׆ ֛

KIOXIA

IoT /ᴝᴍתᴑᵆᴉ
ּֿ֟ᴟכᴁᴴᴐם

)

ᴑᴽᴇᵆ

IoT ּֿ֟ ᴑᵆᴉ
︢

ᴑᵆᴉ ᵅ
ᴒᴶᵆ״ᴝᴴᴐם

ᴑᵆᴉ
︢

ᴑᵆᴉ ҽ

ᴑᵆᴉ

IoTᴑᵆᴉ

ӈֶ֢֙Ԋ־IoTᴇᴴᴯᵆᴁᴱᴽӉ

ᴬᴘ֙Ԋ֢־ ԇ ֿ׀׃ ׆
ᴑᴂᴉᴵ ֛ ֟

ᴬᴘ֙Ԋ־
Oɑ&Mᴑᵆᴉ
ᴬᴑᴴᴽת

Physical

As a Service֜Ԓ֢֚ ԇ־

DE/DX

Step1
ᴑᴂᴉᴵ״ᵆᴝᴃ֢

Step2
ᴡᴳᴍᴒᴟףᵆᴪᴝᴂᴗᴃ֢

ᴑᴂᴉᴵᴎמᴽ

ᴵᵆᴡԇת
֚֗Ԉ֓

ᴬᴘ֙ Ԋ־ ֢
ᵅᴘנᴙנ

ᵅ ֢A ᴘ֙ Ԋ־ ֛
֚֗Ԉ֓ ֜ ԆԒҽ׆

֟

לᴽᴂᴕע
ᴴᴽת

ᵅ
ᴁᴃᴐᴪ

ᵅᴑᴚמᴃ
ᴡᴷᴅᴃ

ᴫץᴒᴷᴕשᴃ

ᵅ

ᴛᴍװᵆᴂᴽת

֛ ֓׀ֲ
ᵅᴑᵆᴉᴬᴑᴵ
ᵅ ᴘנᴙנ

֞ᴬᴘ֙Ԋ֢־
תᴽםᴵᴐ״ᴽײ

ᵅᴨᴃᴉᵆᴑᵆᴉ
ᵅᴓᴫמᴽ
ᵅ

ᴅᴽᴉᵆ

֢AI
ᴐשᴘᴷᴂᵆ

2019年11月28日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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֢CPS ׆ ԃֿ ֘ A֢I

東芝グループは、CPS*技術で社会課題の解決に貢献

価値創出

最適化・計画

分析・予測認識・理解

センシング 制御

ᴚᵆמ״

ᴟםᴂץᴵ

リカイアス

֟ ׃ AֿI

サトリス

ᴬᴘ֟ ׃ AֿI

ҽᴅᴽ״ᵆҽ ֢ᴑᵆᴉ׆ Ԓ
ᴁᴃᴐᴪ֢ ᵅ ׆

֢ ָ ֢ ᵅ ׆ Ԓ
ᴣᵆᴃ֟ ֙Ԉ ֢ ׆

RECognize with AI + us (people)Solutions by AI Technologies for anaLYSis

新たな気づき（さとり）を与えるAI分析ソリューション
* CPS（サイバー・フィジカル・システム）：フィジカル（実世界）におけるデータを収集し、デジタル技術などを用いて
分析したり、活用しやすい情報や知識とし、それをフィジカルにフィードバックすることで、付加価値を創造する仕組み

東芝デジタルソリューションズ(株)
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ᴡᴷ֢ ׆
ᴑᴂᴉᴵ

ӈ ֓֞ ֙ԈӉ֢ ᴁᴃᴐᴪ֢

ӈֶ֢֙Ԋ־Ӊ֢ ֜ ֜ᴝᴂᴗᴃ ֟

IoTᴑᵆᴉ׆ᴝᴂᴗᴃ ֟ ԃֿ

東芝デジタルソリューションズ(株)
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לᴽᴊᴃᴒᴴמ IIoT֟ԅԌֿӈAI ׆ᵆᴝᴃӉ״ ԁ

検̧品高精度化

歩̧留改善

装̧置保全

ダ̧ウンタイム低減

ֶ֢֙Ԋ־
（品質・生産性向上）

需̧給予測

供̧給安定化

ア̧セット最適化

災̧害時早期復旧

ᵆרᴗᴵע
（安定・高効率）

作̧業効率改善

在̧庫最適化

輸̧送品質向上

ル̧ート最適化

ᵅ
（業務効率化）

予̧防保全

保̧守点検省力化

防̧犯・防災

サ̧イバーセキュリティ

ᴽᴟᴳמ
（安全・安心）

異̧常予兆検知

状̧態基準保全

快̧適性向上

消̧費電力削減

ᴝᴵᵅ
（快適・省エネ）

AI

サービス提供

東芝デジタルソリューションズ(株)
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ṕ Ṗ

֢

׆
ᵆᴬ״ ׆ Ԓ֚

׆
֜

ԇ ֞ ׆

ԇׇ

ᴓᴷᵆᴽ

ᴊץמᴃᴒ

֢ ׆ Ԓ֓
AI ּֿ֟ ֢

ᴙסנ

東芝デジタルソリューションズ(株)
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2016

ᴘᴣᵆᴁᴱᴽמ
2017 ᴷᴂᴃᴐםᴍשᴁᴃᴐᴪ

ᴷᴂᴃᴐםᴍש

IICβ ᴐᴃᴒᴣᴍᴓ֜Ԓ֚ ᵆᴚᵆ״ ֢

ᴥᵆᴵᴑםᴽתᴃ

1 ᴽᴐᴃᴒײ

֢

ᴝᴵ֢

βIIC: Industrial Internet Consortium 

֢

֢

֟ԅԌֿ
ᴡᴷᴅᴃ ֢

ᵆᴝᴃ״

ᵆᴝᴃ״

ᵅ ᵅ
東芝デジタルソリューションズ(株)
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49%
83%

1

6 2

2016

ẑ

V

V

V

AI

ẑ

ú
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RECAIUS ֟ ׃ AֿI

Ԉ ֢ ֢

ᴁᴽרᴯᴳᴴᴐ׆ם ԃֿ
ᴑᴂᴉᴵ ֛ӈ ֽԚӉ

֟ ־ ӿҽ ׆ Ԓҽ ֜ ֟ӽֿ

ӽ֞֓׆ ԁAI ֛ҽ

֞ ԇӿԈӿԈ֜ Ԓҽ Ԛֿ ׆ ԒֲԚҾ

֛ Ԋҽӽֺֽֿ AI׆ ֛ ԃҽ Ԉ ־ּ׆ ԊԒҽ
֢֚ Ԋ ԇ ֟ ӈ֘ ֜ ֢ ֟ ֕֓ӿӉ

֜ӿԁ ӿ֟ ־ ӿֲԚҾ

ֶԇҽ ֟ҽ ֟ҽ ԃֿAI ׆ ҽ־
ӽֺֽֿ ֟ Ԍҽ︢ ֢־֦֜ ׆ ֟ԒֲԚҾ

文字を声にする技術です。
日本語の読み精度や表現力が高く、話者
も豊富です。

2

人の問い掛けに自動で応答する技術です。
曖昧な対話表現から人の意図を捉え、対
話知識にもとづき応えます。

3

自然文とセンサデータを統合して状況認
識や事例検索を行う技術です。

4

人の声をテキスト化する技術です。
雑音や話し言葉に強く、少ないデータでカ
スタマイズが可能です。

1
東芝デジタルソリューションズ(株)
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RECAIUS Ԉ ҽ ҽ Ԇ֞ᴳמᴟᴃᴉמᴵ
東芝デジタルソリューションズ(株)
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ᴴᴃש AI
(株)東芝、東芝デジタルソリューションズ(株)

ᴴᴃ׆ש Ԓ Ԛ AֿI֢״ᵆᴝᴃ ׆

ᴑᵆᴉ 1 ׆

ᴴᴃש AIȝ

֢
AI

5 ֢
ᴴᴃש

5 ֢
ᴴᴃש

new

ᴴᴃש ָ
׆

־׃ֲ֦

ӈLinkx ᴒᴳמӉ
֟

21
ᵆᴝᴃ״

20

׆ Ԓ ֟ ԍֿ

ȝ QMKNMᴥᵆᴵᴑםᴽתᴃ ֢֜

2020年12月3日東芝技術戦略説明会資料より抜粋
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ᴍᴂAIע ᴡᴷᴅᴍ״ᵆ Visconti TM5

DNN*1 -HW IP֢ ־ּ֟ ᵅ ֛ ֞ ׆ Ԓҽ
ָ ᵅ ֢ ֟

*1  Deep Neural Network: ֢ ֢ ᴴᴄᴪ׳ᴵלᴬᴑᴵ֜Ԓ֓׆
*2  https://Toshiba.semicon -storage.com/jp/company/news/news -topics/2019/06/automotive -20190611-1.html
*3  https://toshiba.semicon -storage.com/jp/company/news/news -topics/2019/11/automotive -20191126-1.html
*4  ISSCC2015֟ ֚ Ԓ֓ SoC֜ ֢

10 *4

*4

Visconti TM5
ȏDNN ᴴᴄᴪȐ׳ᴵל

ᵅ

DNN

ᵅᴃᴐᴶפ ᴩᴴ

ҽ מ״ᴫᴳҽᴑᴂᴉᴵץ
ᴗᵆᴂҽAGV/ᴓᴷᵆᴽ

ᵅ

ӈVisconti TM5ӉDNNשלᴅᴳᴶᵆᴉ

ˋ ᴡᴷᴅᴃ֢
256 ֢ ᴰᴕᴍᴒ ֢ᴡᴷᴅᴍ׆״ ֘

ˌDRAMשלᴅᴃ ֢
ᴑᵆᴉ SRAM׆ ᴰᴕᴍᴒ Ԋ֟

ˍSRAMשלᴅᴃ ֢
1 ֢SRAM ֛ ᴶמᴮᵆ

ᵅ ֞ ֢
ᵅ

ViscontiTMは、東芝デバイス＆ストレージ株式会社の商標です。
その他の社名・商品名・サービス名などは、それぞれ各社が商標として使用している場合があります。

Visconti TM4
ӑ ֶ֟ ӿ Ӓ

ӈViscontiTM4Ӊ
搭載のトヨタ自動車株式会社様製車両

ȏJNCAP Ȑ

・2018 、上位１-3位独占*2

・2019 ( )

2 )、上位1-３位独占*3

東芝デバイス&ストレージ(株)

2019年11月28日東芝技術戦略説明会資料より抜粋

https://toshiba.semicon-storage.com/jp/company/news/news-topics/2019/06/automotive-20190611-1.html
../../../../../../../Users/d3071910/Desktop/SWIP_DEMO/Vis4/Vis4夜間デモ/Vis4NightMW.mp4
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֢

ᴑᵆᴉ׆ Ԓ֓ ֞ ֛ҽCPS׆ ԃ AֿI ׆

2019 2022

2,000

750

3 ֟

*1֜ӈAI ᴡᴷתᴳᴪӉ׆
100 ֛AI ׆

350

700

200

*1  ҽ*2 ֢ ֕ ֳ ֶ

ᵅ

10 1.5 ҽ 2
¸ ֞ Ԇֽ ֢ᴑםᵆᴡ
ᴳᵆᴕᴽֲ֛ת Ԋ ֪

¸ ֛Ԉּֿԁ ׆

ᴧᴃᴉᵆ׆ ֛
¸ ᵅ ֛ ֓ ҽᴡᴷתᴳᴩᴽת

׆ ԆԒҽ ֽ ԃ֓
׆

¸ ׆ ԓҽ ׆ ԁ

1ᵀ ֢
֢ᴴלᴵᴝᴍתᴑᵆᴉ ׆ *2֜Ԓ֚

׆ ᵅ

2019年11月28日東芝技術戦略説明会資料より抜粋




