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 JUTMは福島ロボットテストフィールドと連携してUTMを活用したビジネスにおけるユースケースを想
定した数々の実証実験を実施。

 これらの実証実験を通じて得られた知見を基に、ドローンを安全に運航できる運航管理ルールや利
活用推進のためのガイドラインなどの制度設計を推進。
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１－３ 日本無人機運行管理コンソーシアム（JUTM）の活動事例
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2-4無人移動体画像伝送システムの利用状況 11-u-n-a

会員数と運用調整システム申請件数の推移

R元年度 R2年度 R3年度!/i 
1 申請数一賛助会員数

R5年4月～12月の競願件数／申請件数： 115件／1917件

2500 

0

0

0

00
 

oo

so

oo

5
 

2

1

1

申
請
件
数
゜

利用目的別の申請件数
区/fl 0 

匹 0

l':il亀•3淀I 3 

淳t夕97

農林水奔 14 

ウヂ •3 

過内 • 

璃一 消防
災害対応

"!-

---

その他 -

インフう・註囁点検 インフラ点検

R3年度

空囁

研究開発
0 100 200 300 400 500 600 700 800 

周波数帯ごとの申請件数 R3年度

■ 5.7GHz帯 ■ 2.4GHz帯 ■ 169MHz帯

1 空振

■ 5.7GHz帯
帯域幅20MHzの場合
帯域幅10MHzの場合
帯域幅5MHzの場合

■ 2.4GHz帯
帯域幅10MHzの場合
帯域幅5MHzの場合

■ 169MHz帯
帯域幅300KHzの場合
帯域幅200KHzの場合
帯域幅lOOKHzの場合

⇒ 5 Ch
⇒10Ch
⇒21Ch

⇒1Ch
⇒2Ch

⇒1Ch
⇒1Ch
⇒4Ch

I► Ch数の少ない周波数は利用頻度も少ない⇒電波の有効利用のためにはCh数増加が有効ではないか？
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