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実環境 (大阪市立科学館)における実験(その1)

大阪市立科学館ホームページより
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入口で、入館者とロボットを写真撮影し、引換用RFタグを渡す

入館者が出口に近づいた際、RFタグリーダでタグIDを読み取り、入館
者に呼び掛けたり、ロボットが写真を手渡したりする

同時3名 の入館者に、サービス提供を行う（ビジブル1台、スピーカ2
台）。3日間で計300名の入館者にサービス提供
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検出範囲：直径約10m
2番さん、ようこそい

らっしゃいました。

2番さん

1番さん

1番さん、プリクラが

できました。

実環境 (大阪市立科学館)における実験(その2)
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• ロボットと写真を撮影
• 出口でタグと引き換え
• 同時3ユーザに対する、適応的なメッセ－ジング

呼びかけサービス実験(大阪市立科学館)




